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Area Responsable Direccioén de Investigacion y Posgrado
Titular Dr. Alfonso Padilla Vivanco
Componente 3. Investigacion

Actividad 3.1 Produccién Cientifica y Tecnoldgica
Fecha martes, 18 de junio de 2024

Ficha del indicador

3.1 Produccion cientifica y tecnoldgica de educacion superior

Porcentaje de estudiantes de educacién superior que participan en proyectos de
investigacion cientifica y tecnoldgica

Listado trimestral de estudiantes que participan en proyectos de investigacion
cientifica y tecnolégica generado y ubicado en la Direccidon Investigacion vy
Posgrado perteneciente a la Secretaria Académica de la Universidad Politécnica de

Tulancingo

Los estudiantes participan en las lineas de investigacion para el desarrollo de
proyectos de investigacion cientifica y tecnolégica

PEESPPICYT= (NEESPPICYT/NEFIESPV)*100

NEESPPICYT = Numero de estudiantes de educacién superior que participan en
proyectos de investigacion cientifica y tecnolégica

NEFIESPV = NUmero de estudiantes formados por la institucién de educaciéon
superior en el periodo escolar vigente

Mide la participacidon de estudiantes en proyectos de investigaciéon cientifica y
tecnolégica con la finalidad de dar atencién a los problemas sociales y consolidar la
investigacion optimizando los recursos para la ciencia

Porcentaje Anual

Estudiante
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Reporte de avance de indicadores

AENISIll OEESPPICYT= (NEESPPICYT/NEFIESPV)F00

Indicador
. Periodo Segundo Trimestre
Metas Variables Abril Mayo Junio Total
NEESPPICYT = NUmero de estudiantes de
educacién superior que participan en 0 0 1 1

proyectos de investigacion cientificay
tecnoldgica

NEFIESPV = NUumero de estudiantes
Programada formados por la institucion de educaciéon 0 0 153 153
superior en el periodo escolar vigente

Alcanzada

Segundo Trimestre

Accién

Mayo Junio Total

Alcanzada 3 1 6

Programada 3 1 6
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Descripcion de Actividades

En el trimestre abril- junio la estudiante de la Maestria en Energias Renovables Rosa Deni
Hernandez Desentis concluyo su investigacion y presento su examen de grado el pasado 18 de
junio sobre el proyecto “Propuesta de Autonomia Energética de una Vivienda”, cumpliendo con la
meta establecida para este trimestre.

Durante el trimestre abril-junio 2024, se programaron seis acciones, se administro el avance de tesis
de los alumnos de los diferentes Programas de Posgrado, se organizaron seminarios de
Investigacion, se impulsdé la Generacidon de Proyectos de Investigacion y se apoyo la Generacion de
Publicaciones, Desarrollo de Patentes.

Este seguimiento es de importancia ya que los alumnos que se encuentran estudiando alguno de
nuestros Posgrados bajo el esquema del Sistema Nacional de Posgrados (SNP), tienen que
sustentar sus trabajos de tesis presentando su tema con la publicacion de un articulo en revistas
indexadas, memorias en extenso presentadas en algun congreso nacional o internacional, la
publicacién en un capitulo de libro o incluso la publicacién de una patente. Siendo cada uno de
estos ejemplos mencionados un producto de investigacion.

Desarrollo de Actividades, Evidencia Documental y Fotografica

Participacion de estudiantes en proyectos de investigacion cientifica y tecnoldgica, conclusion del
proyecto “Propuesta de Autonomia Energética de una Vivienda"” de la estudiante de la Maestria en
Energias Renovables Rosa Deni Hernandez Desentis.
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Se administro el avance de tesis de los alumnos de los diferentes Programas de Posgrado

Para administrar el avance de tesis de los alumnos,

estudiantes de los diferentes programas educativos

2

TULANCINGD

La Direccién de Investigacion y Posgrado

INVITA

a la comunidad universitariay al publico en general
al coloquio de tesis de la:

MAESTRIA EN ENERGIAS RENOVABLES

Presentado por:

ROSA DENI HERNANDEZ DESENTIS

Directora de tesis:

DRA. CLEMENTINA RUEDA GERMAN

15 DE ABRIL DE 2024
AUDITORIOC

50
o

=

La Direccién de Investigacion y Posgrado

INVITA

alacomunidad universitariay al publico en general
al coloquio de tesis de la:

MAESTRIA EN DIRECCION DE
ORGANIZACIONES

“Propuesta de estrategias que mejoren el rendimiento laboral 3
habilidades socioemocionales de los docentes por asignatura de Conalep
250 de Tulancingo, Hidalgo ”
Presentado por:

MARIA VICTORIA HERNANDEZ MENDOZA

Director(a) de tesis

DR. RAYMUNDO LOZANO ROSALES

29 DE MAYO DE 2024
AUDITORIO “C"

se realizaron los coloquios de tesis de los

B, di
g

La Di ion de igacion y
ala comunidad universitariay al plblico en general
al coloquio de proyecto terminal de la

Maestria en Gestion e Innovacion
Educativa

“IMPLEMENTACION DE ESTRATEGIAS PARA DESARROLLAR LA
AUTONOMIA EN LOS NINOS Y NINAS DE PRIMERO DE PRIMARIA
DEL COLEGIO CIMA DE HIDALGO"

Presentado por
JESSICA BERENICE GARRIDO LEON

Directora de tesis:

DRA. MARIZA RALUY HERRERO

25 DE ABRIL 2024

Enlace de sesién:
d

zoom.us/j/ IhYjV5dINVWj

miVUT09

La Di ion de Inwvs ion y

INVIT.

ala comunidad universitariay al péblico en general
al coloquio de la
Maestria en Gestion e Innovacion
Educativa
“EFECTOS DE LA COMPRENSION LECTORA EN LOS ESTUDIANTES

DE INGENIERIA EN SISTEMAS COMPUTACIONALES DE LA
UNIVERSIDAD POLITECNICA DE TULANCINGO”

Presentado por:

MIRIAM SARAI VARGAS SANCHEZ
Directora de tesis:

DRA. MAR{A ROSARIO LOPEZ TORRES

20 DE JUNIO 2024

Enlace de sesion:

https://us02web.zoom.us/j/

qzvdiy

YjvsdINVW]

(]
mivuTo9
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Se organizaron seminarios de Investigacion

UNIVERSIDAD POLITECNICA DE

TULANCINGO

Se llevaron a cabo los seminarios de investigacion de cada uno de los programas educativos, para
presentar los avances de las investigaciones que sustentan las tesis de los estudiantes.
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Se impulso la Generacion de Proyectos de Investigacion

i AN CINCO wy W EDUCACION

PARA MTRO. FELIPE OLIMPO DURAN ROCHA

Dr. Raymundo Lozano Rosales.

m Publicacién en RELAYN
20 de mayo de 2024

Con el cbjeto de dar a conocer Ia publicacién RELAYN 2024, le comunico que se
participa en la 10ma. Investigacion anual RELAYN 2024 “Ventaja competitiva y
estrategias operativas en la micro y pequefa empresa en Latinoameérica”
Participando personal del ITESA quien cubric el 50% del costo y cuyo objetive es
determinar la correlacion existente entre las ventajas competitivas identificadas
por la direccién de una micro y pequefia empresa con los elementos de un
analisis sistémico. Se acota que la investigacion se termina en diciembre de este
mismo afio y que los productos se entregan al final del afio o inicios del siguiente,
que son capitulo de libro impresa y digital

Siempre agradecido por el apoyo otorgado para la investigacion, les envio un

saludo.
///
/
Raymunda Lozano Rosales
PTC asignado a MDO
de la Uni é de
o 1 .38 o WWWUPTEDUMX @ pomsmenps @ pumsmergs ) pmsncnco Qb
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NGU) 'SECRETARIA DE EDUCACION PUBLICA

TARJETA INFORMATIVA

Mtro. Felipe Olimpo Durén Rocha
PARA
Rector

Dra. Rosa Maria Mufioz Rivera

Apoyo econémico para Publicaciones y Congreso
RELAYN

ASUNTO

S ———

al pi institucis de desarrollo para fortalecer el
d fio en i igacién y el perfil d. el cuerpo
académico (CA) “Innovacién, Emprendimiento y Gestién de

Organizaciones” que cultiva la linea innovadora de lnvestlgaclon
plicada y d égico (LIIADT) Yy
organizacional”, conformado por la Dra. Rosa Maria Mufioz Rivera, la Dra.
Alma Delia Lépez Hernandez, la Mtra. Gabriela Ortiz Cordero y como
el Dr. Christi; Aldair Téllez Va: el apoyo
econdémico de la institucién por $24,941.00, del cual fue autorizado
$15,000.00, y la diferencia aportada por los miembros del CA.

El CA estad integrado a la Red de Estudios Latinoamericanos en
Administracién y Negocios (RELAYN) como el grupo MX-UPTO4, en
calidad de miembros investigadores. Este afio 2024 participa en la
investigacién anual de la RELAYN denominada "Ventajas competitivas
y estrategias operativas en la micro y pequefia empresa de
Latinoamérica”, con la investigacion sobre las micro y pequefas
empresas de Mineral de la Reforma, Hidalgo.

El apoyo omi bado para las icaciones ci y para
la participacién en el 9" Congreso Lati icano de i igacién en
c a a T T a - o

M . % EDUCACION

SECRETARIA DE EDUCACION PUBLICA

TARJETA INFORMATIVA

PARA Mitro. Felipe Olimpe Duran Rocha
Rector
idad Politécnica de Tul
Dra. Benedicta Maria Dominguez Valdez.
' PROFESOR INVESTIGADOR DE TIEMPO COMPLETO
ASUNTO PROYECTORELAYN.

04 de mayo de 2024
Se

informa que el cuerpo Académico de Desarollo empresarial integrado por Dra. Benedicta Maria
Dominguez Valdez, Dra. Lilisna de Jesis Gordilla Benavente, Dra. Claudia Vega Hemandez,
estamos participando en el proyecto. 10ma. Investigacion Anual RELAYN 2024, bajo el tema
"Ventaja Competitiva y Estrategias Operativas en la Micro y Pequefia Empresa de Latincamérica”,
Lainvestigacion cuantitativa RELAYN 2024 se centra en analizar los elementos del andisis sistémico
que afectan la ventaja compelitiva y los efectos de las estrategias operativas en el desempefio de
micro y pequefias empresas. OBJETIVOS PRACTICOS ¥ PRODUCTOS DE LA INVESTIGACION:

Obtener un Capitulo en libro electronico editado por Peter Lang, “Elementos del anlisis sistémico
que impactan en la ventaja compelitiva de una micro y pequefia empresa latincamericana.

Resultados de un. entre las ventajas competitivas
y los elementos del analisis sistémico. Con fecha de publicacion en el mes de noviembre del 2024

‘=yéf

Dra. Benedicta Maria Dominguez Valdez.

o - "’ [ [T WWW.UPTEDUME @ svrnsnciows @ Qw (-]

I BANEINGO s % EDUCACION |

PARA Dr. Alfonso Padilla Vivanco
Director de Investigacién y Posgrado
Dra. Gisela Yamin G6mez Mohedano

Profesora Investigadura de esta casa de estu
Solicitud de apoyo para pago de RELAYN

06 de mayo de 2024

Sirva la presente para informarle que los miembros del cuerpo académico Mercadotecnia e
Innovacién participan en la investigacién anual de la Red de Estudios Latinoamericanos en
Administracion y Negocios (RELAYN)2024 "Ventaja compelitiva y estralegias operativas
en la micro y pequefia empresa de Latinoamérica’ de la red y participar realizando las
actividades principales para obtener los producios académicos, enire los més importanies:

+ Capitulo del libro impreso publicado con la editorial McGraw-Hill o alguns otra de editorial
de prestigio.

+ Capitulo del libro electronico publicado con la editorial iQuatro Editores

* Participacion en el 9no. Congreso Latincamericano de Investigacion RELAYN 2024

Productos académicos que sirven para consolidar el desarrollo delos docentes que participan:
Gisela Yamin Gomez Mohedano, Héctor Eduardo Mendoza Espinoza, Manuel Alejandro
Robles Acevedo y Blanca Angélica de la Concha Solis; ademds del cuerpo académico
“Mercadotecnia e Innovacidn” y que son requisito para participar de manera exitosa en las
convocatorias a Perfil Deseable y del Sistema Nacional de Investigadores e Investigadoras
que avalan la capacidad y calidad de la plania docente institucional.

En la espera de sus coment

i0s, quedo de usted.

o . o Qowree  WWWUPTEDUMX © @ [y —
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Se apoyo la Generacion de Publicaciones, Desarrollo de Patentes.
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Article

A Unified Approach to Modeling and Simulation of Underwater
Vehicle Multi-Manipulator Systems

Gloria Leén-Gonzalez ), Rafael Stanley Nitfiez-Cruz *

Giovanni Canales-Gémez

chick for
updates
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. Elba Dolores Antonio-Yafiez
and Clementina Rueda-German

, Juan Herrera-Vidal

Control and Design Laboratory, Polytechnic University of Tulancings, Tulancingo de Bravo 43629, Mexico;
loria eon21 (GLAG Jelbs (EDA-X)

fuan hermeraZils (LHAL; giov: o2

clementina rueda@upt edu mx (€ R-G)

* Correspondence: rafael muner@uptedu
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Abstract: In this article, the model of a family of undenwater vehide multi-manipulator systems
(UVMMS) is obtained by considering all its elements as parts of a unique system, the model includes
the forces produced on the manipulators by the movement of the vehicle, as well as the reaction forces
an the vehicke produced by the movement of the manipulators. The modeling process is completed
using the New ton-Euler approach theough the mobile arborescent kifematic chain, This work alse
presents different approaches to the use of numerical implementations of the proposed model, and
simulation fesults are included o demonstrate that the model is capable 1o represent the inkegaction
between the vehicle and the manipulators. The proposed model and simulations are important
because they allew the design of conteol steakegies that consider all the elements of the system instead
of neglecting the interaction forces or considering the vehick: and the arms as uncoupled elements.

Keywords: external forces; medeling of robots; math 1 modeling of

coupled systems; underw ater vehicle mult-manipulator system (UVMMS)

1. Introduction

The incursion of dranes has increased due to the need for spatial and temporal data
coverage of specific areas where human infervention s risky, such as disaster arcas, high-
risk due toviral or radioactive contamination, and difficult-to-access areas
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due to great depths or heights. Drones are small mobile robots (3-20 kg) that can be
terrestrial, aerial, and submarine.

In the last five years, Unmanned Underwater Drones (UUD) have become a standard
tool for researching marine life, some examples of which include the monitoring, tracking,
and imaging of a randomly moving shark [1] and the study of a school of fish in an
altered environment, as carried out in the tropical reservoir (oligo-mesotrophic and warm
monomictic) located in southeastern Brazil [2]. Howeves, although underwater dronesare a
valuable tool for data collection and are becoming less expensive, they still have limitations
due to possibleequipment effects, such as different light infensities and the artificial noise,
speed, size, and depth of the vehick, resulting in the alteration of the behavior of the
species to be studied

In addition to marine life, shipwreck hulls and vestiges of war can also be found in
the sea. Among these inorganic wastes, some that are considered marine litter include
historical pieces or hazardous material. Every year, it is estimated that 5.1 million tons
of mismanaged plastic enter the omeans worldwide, 75% of marine litter (ML) goes to
beaches while the rest remains in seawater [3]. This problem is an area of opportunity for
collaboration between an aerial drone and an underwater drone, as presented in [4], to

N . i
4w}

acquire i on the progress and dimension of marine litter using the aerial drone
while with the underwater drone, it is possible to obtain specifications of this garbage, such

Madipies 2024, 12, 94. hitps// doi org/ 103390/ machines] 2020094
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Power Signal Analysis for Early Fault Detection in Brushless DC
Motor Drivers Based on the Hilbert-Huang Transform

David Marcos-Andrade "
Hossam A. Gabbar *
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Abstract: Brushless DC machines have d d significant adk in electrical
by eliminating commutators and brushes. Every year, these machines increase their presence in
transportation applications. In this sense, early faull sdentification in these syskems, speciically in the
electronic speed controllers, is relevant for correct device operation. In this context, the kechniques
feported in the lleeature for fault identification based on the Hilben-Huang transform have shewn
efficiency in electrical systems. This manuscript proposes a novel technique for early fault identi-
fication in electronie speed controllers based on the Hilbert Huang transform algorithm. Initially,
currents from the device are captunied with non-invasive sensors in a time window dufing motor
operation. Subsequently, the signals are proasssed to obtain pestinent information about amplitudes
and fequencies using the Hilbest Huang transfor, focusing on fundamental eomponents. Then,
estimated parameters are evaluated by computing the emor between signals. The existing electrical
nosms of a balanced system ane used to identify a healthy or damaged driver. Through amplitude and
fequency ermor analysis bebween thiee-phase signals, early faults caused by system imbalances such
as cursent incneasing, torgue reduction, and speed reduction ane detected. The proposed kchnique
is implemented through data acquisition deviees at diffenent voltage conditions and then physical

signals ane evaluated offline through several simulations in the Matlab environment. The method’s
robustness agains! signal variations is highlighted, asemh intrinsic mode funclion serves as a compo-
nent ion of the signal and i viddes resilience against
these variations. Tewo study cases are conducted in different conditions to validate this lechaique.
™ imental fesults h of the proposed methed in identifying cardy
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faults in brushless DC motor drivers. This study provides data from each power line within the
electronic speed controller to detect early faults md emmi differnt approaches, contributing to
addessing eary failures in speed panding beyond the foeus en
motor faitune analysis

Keywords: beushless DC motor; Hilbe it Huang tsansform: foult deteetion; signal processing eleetronic
spesd controller; intrinsic mode function; empirical mode decomposition

1. Introduction

Within modern power systems, fault identification and classification is an actual
challenge where different tools such as the Hilbert-Huang transform can be used to develop
techniques to find failures in complex AC systems [1]. These systems often integrate
distributed networks, causing problems such as high impedance faults, variations in current,
and others where the Hilbert-Huang transform's main features for analyzing nonlinear and
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Abstract: Synchronous metors have extended their presence in different applications, specifically

in high-demand environments such as agronomy. These wses need advanced and better control
strategies o improve enecgy eficiency. Within this context, lidiag mode control b
in Idue to s advantage in robustaess and quick adaptation to
dy system disturbs this control lechnique presents the unds
chatering dueto the i This paper introduces a novel speed
. integral conteol scheme based on sliding modes for synchrunous motors. This approach is designed
updates to track smooth speed profiles and is evalualed through several numeric simulations ko verify

Citsion: Maseos- Andsade, D its robustness against variable torque loads This approach addesses using electric motors for
Bultsan Carbujal, s Rvas Caminn, 1;  liffenent applications such as irsigation systems, greenhouses, pumps, and others. Moreover, bo
Yoz Badilo, H; FovoContrerss,  address the chattering problem, different sign function appreximations. ane evaluated in the control

Ao Care JC Sidig Mo scheme, Then, the most effective functions for suppressing the chatiering phenomenon through

Spocd Cotocd i Sy " p lysis are identified. Integeal compensation in this kechnique demonstrales

o Agsliane Machicry: A mol il how a chattering reduction

Cluatiering Supprision A ppanach. Dniﬁanlsludv cases prove the robustness of th I scheme for large-scale motors.
The simulation results validate the proposed control scheme bused on sliding modes -

, by achieving ibtaining an efficient control sche
Acabemic Editore D wnaetain di motors for agronemy applications
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Keywords: Itural machinery ; sy
chattering suppression; sign function

Rusived 25 March 304 motar contral; sliding mede control;

Revisdt 20 Apesl 224
Acowplack § May 2000
Pubiabd  May 2028

m 1 Introduction

= Permanent Magnet Synchronous Motors (PMSMs) can be found in many automated
Copyight © X34 by Ux wiue. gy gtoms because they provide high-efficiency technology, mainly power and energy re-
Liaenas MOFL Bl Switschind absility: In this sense, this electrical machine is an excellent option to pow er agronomy
P arice e o s iy tome. Control schemes must be robust, achieving better msponses against unaertain

el undes o ) disturbances. In [1], a speed controller based on sliding modes with an im-
condiians af the Comae Comimon

P—— roved reaching law and prop resonance strategy is proposed for a
T e t” PMISM system within the electric vehicle context. This approach is used o address the
. chattering problem and improve system response. The different control schemes in PMSM
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