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Area Responsable Direccioén de Investigacion y Posgrado
Titular Dr. Alfonso Padilla Vivanco
Componente 3. Investigacion

Fecha lunes, 16 de diciembre de 2024

Ficha del indicador

3. Investigacion cientifica, tecnolégica y educativa realizada

Porcentaje de proyectos de investigacion cientifica, tecnoldgica y educativa
realizados.

Listado de proyectos de investigacion cientifica tecnoldgica y educativa ubicado y
generado por la Direccién de Investigacidon y Posgrado perteneciente a la
Secretaria Académica de la Universidad Politécnica de Tulancingo

Los docentes investigadores participan en las diversas convocatorias y lineas de
generacion de conocimiento para el desarrollo de proyectos.

PPICTER=(PICTER/PICTEP)*100
PICTER = Proyectos de investigacion cientifica, tecnoldgica y educativa realizados

PICTEP = Proyectos de investigacion cientifica, tecnoldégica y educativa
programados

Mide el niUmero de proyectos de investigacion cientifica, tecnolégica y educativa
en proceso y concluidos con el fin de fomentar una cultura de investigacion y
desarrollo y la generacion de productos que puedan ser patentados en las
instituciones publicas d

Porcentaje Anual

Proyecto
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Reporte de avance de indicadores
Baiuibadl ©pICTER=(PICTER/PICTEP)*100
Indicador
. Periodo Cuarto Trimestre
Metas Variables Octubre | Noviembre | Diciembre | Total
PICTER = Proyectos de investigacion 4
Alcanzada cientifica, tecnolégica y educativa 1 3 0
realizados
PICTEP = Proyectos de investigacion
Programada cientifica, tecnoldgica y educativa 1 3 0 4
programados
Reporte de avance de acciones
Periodo Tercer Trimestre
Accién . .
Octubre Noviembre Diciembre Total
Alcanzada 1 3 0 4
Programada 1 3 0 4

Descripcion de Actividades

Durante el trimestre octubre - diciembre 2024, se realizé el seguimiento de los proyectos de
Investigacion Cientifica, tecnoldgica y educativa que se estan realizando por los docentes que estan
adscritos a la Direccion de Investigacion y Posgrado perteneciente a la Secretaria Académica de la
Universidad Politécnica de Tulancingo.
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Desarrollo de Actividades, Evidencia Documental y Fotogriafica

Lista de proyectos de investigacion del trimestre octubre - diciembre 2024

PROYECTOS DE INVESTIGACION
REALIZADOS PORLAS INSTITUCIONE S DE EDUCACION SUPERIOR, SECTORIZADAS A LA SEP HIDALGO

PERIODO: Octubre-Noviembre-Didembre Focha de corte: 31 de digembre de 2024
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Mtra. Belem Hernandez Escobedo Dr. Alfonso Padilla Vivanco
Apoyo a la Direccion de Director de Investigadory
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