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Ficha del indicador

Equipamiento de los centros de certificacidon de ensefanza y competencias STEM
tipo A

Porcentaje de centros de certificacion de ensehanza y competencias STEM tipo A
equipados.

Informe trimestral de equipamiento de los centros de certificacién de enseflanzay
competencias, generado y ubicado en la Universidad Politécnica de Tulancingo.

El equipo cuenta con las condiciones técnicas necesarias para su utilizacion

PCCECSTBE=(TCCECE/TCCECPE)*100

TCCECE Total de centros de certificacion de ensefianza y competencias, Equipados

TCCECPE Total de centros de certificacion de ensefianza y competencias programados a equipar

Mide la cantidad de centros de certificaciéon de ensefanza y competencias STEM
tipo a en la Universidad Politécnica de Tulancingo equipado, con la finalidad de
promover las competencias de los estudiantes

Porcentaje Anual
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Centro de Certificaciéon

Reporte de avance de indicadores

Férmula del
Indicador

PCCECSTBE=(TCCECE/TCCECPE)*100

Periodo Cuarto Trimestre
Octubre | Noviembre | Diciembre | Total

Metas Variables

TCCECE Total de centros de certificacion
Alcanzada N ] . 5 5
de ensefianza y competencias, Equipados
TCCECPE Total de centros de certificacion
Programada de ensefianza y competencias 5 5

programados a equipar

Periodo Cuarto Trimestre

Octubre Noviembre Diciembre Total
Alcanzada 1 1
Programada 1 1
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Descripcion de Actividades

Describir de manera general las actividades que se llevaron a cabo para el
cumplimiento de las metas programadas.

Para el cumplimiento de las metas programadas en el equipamiento de los centros de certificacion
de ensenanza y competencias STEM, se llevaron a cabo una serie de actividades que incluyeron
planificacion, adquisicion, instalacion y capacitacion. En primer lugar, se realizd una evaluacion
detallada de las necesidades tecnoldgicas y pedagodgicas de los centros, con el fin de garantizar
gue los equipos adquiridos fueran adecuados para el tipo de formacién y certificacién en ciencia,
tecnologia, ingenieria y matematicas (STEM).

La siguiente fase consistio en la compra de equipos de alta tecnologia, que incluyd computadoras,
software especializado, dispositivos de robdtica, impresoras 3D, y otros instrumentos que facilitan
la ensenanza practica y el desarrollo de habilidades técnicas. Este proceso involucrdé tanto la
seleccién de proveedores como la negociaciéon de precios y condiciones de entrega.

Una vez recibidos los equipos, se procedid a la instalacion y puesta en funcionamiento en cada
centro, asegurando que las infraestructuras fueran adecuadas para soportar el uso intensivo de la
tecnologia. Ademas, se implementaron sistemas de redes y conectividad para facilitar el acceso a
recursos educativos en linea y plataformas de aprendizaje.

Simultaneamente, se llevd a cabo un programa de capacitacion dirigido a los docentes y personal
encargado de gestionar los centros. Este programa incluyd formacion en el uso de las nuevas
herramientas tecnoldgicas, asi como en la integracion de estas en los métodos de ensenanza y
evaluacion.

Se establecieron mecanismos de seguimiento y evaluacion para verificar el uso adecuado de los
equipos y el impacto en el desarrollo de las competencias STEM de los estudiantes. Esto permitio
ajustar y mejorar continuamente los recursos y estrategias implementadas, asegurando que las
metas de equipamiento y formacion se cumplieran de manera efectiva.
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Desarrollo de Actividades, Evidencia Documental y Fotografica

Describir a detalle las actividades que se desarrollaron, asi como agregar las evidencias
documentales y fotograficas con base en la descripciéon de los medios de verificacion:

Para el cumplimiento de las metas programadas del equipamiento de los centros de certificacion
de ensehanza y competencias STEM, se ejecutaron diversas actividades estratégicas, cada una
enfocada en asegurar que los centros estuvieran debidamente preparados para ofrecer formacion
y certificacion en disciplinas clave como ciencia, tecnologia, ingenieria y matematicas. A
continuacion, se describe detalladamente cada una de las fases y acciones llevadas a cabo:

1. Diagnéstico y Planificacién Inicial

El primer paso fue realizar un diagndstico exhaustivo de las necesidades tecnoldgicas y
pedagdgicas de cada centro de certificaciéon. Para ello, se realizaron visitas técnicas a los centros
existentes, entrevistas con los docentes y directores, y una revision de las capacidades de
infraestructura disponibles. Este diagndstico permitid identificar las carencias en cuanto a
equipamiento, espacio y recursos pedagdgicos.

Basandose en esta informacion, se elaboré un plan detallado que incluydé una lista precisa de los
equipos y tecnologias necesarias, asi como el presupuesto estimado para cada centro. La
planificacion abarco desde el tipo de dispositivos requeridos (como computadoras, estaciones de
trabajo, impresoras 3D y robots educativos) hasta el software especializado en simulacion y
programacion, pasando por los servicios de conectividad y redes.

2. Adquisiciéon de Equipos y Materiales

Con el presupuesto aprobado y las necesidades claramente definidas, se inicid la fase de
adquisicion de los equipos. Se llevaron a cabo procesos de licitacion y seleccion de proveedores,
garantizando que se cumplieran las especificaciones técnicas y que los precios fueran
competitivos. Los equipos adquiridos incluyeron computadoras de alto rendimiento, dispositivos
de realidad virtual y aumentada, kits de robdtica, microscopios digitales, pantallas interactivas, y
kits de circuitos electrénicos.

Ademas, se compraron licencias de software especializado en programacion, diseno asistido por
computadora (CAD), simulaciones cientificas, y otros programas necesarios para las actividades
pedagodgicas. Las compras se realizaron bajo condiciones que garantizaban la entrega oportuna de
los productos y su integracion en los centros de forma eficiente.

3. Instalacién y Configuraciéon de Equipos

Una vez que los equipos fueron entregados, se procedid a su instalacion en los centros de
certificacion. Esta fase incluyd la verificacion de que la infraestructura del centro fuera adecuada
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para albergar los nuevos dispositivos, lo que implicé posibles adaptaciones en el espacio fisico,
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como el ajuste de mesas, enchufes eléctricos y el sistema de ventilacion.

Ademas de la instalacion fisica, se realizd la configuracién de los sistemas operativos y el software,
incluyendo la personalizacion de las plataformas educativas y las aplicaciones de simulacion para
gue estuvieran alineadas con los objetivos pedagdgicos. Para garantizar la conectividad, se
instalaron redes de internet de alta velocidad y se configuraron sistemas de servidores locales para
el almacenamiento seguro de los datos.

4. Mantenimiento y Actualizacién

Finalmente, se establecid un plan de mantenimiento preventivo y correctivo para los equipos,
asegurando su optimo funcionamiento a largo plazo. Esto incluyd la contratacion de servicios de
soporte técnico para la reparacién de cualquier equipo danado, asi como la actualizaciéon periddica
del software y hardware para mantener los centros a la vanguardia tecnoldgica.

A continuacion, se enlistan los componentes con los que cuenta cada uno de los laboratorios STEM.
Laboratorio de Internet de las Cosas

Descripciéon de componente Cantidad
Estacion inteligente de aprendizaje STEM Estacion tipo 1
Estacion inteligente de aprendizaje STEM Estacion tipo 1
Estacion inteligente de aprendizaje STEM Estacion tipo 1
Estacion inteligente de aprendizaje STEM Estacion tipo 1
Estacion inteligente de aprendizaje STEM Estacion tipo 1
Estacion inteligente de aprendizaje STEM Estacion tipo 1
Estacion inteligente de aprendizaje STEM Estacion tipo 1
Estacion inteligente de aprendizaje STEM Estacion tipo 1
Estacion inteligente de aprendizaje STEM Estacion tipo 1
Estacion inteligente de aprendizaje STEM Estacion tipo 1
Estacion inteligente de aprendizaje STEM Estacion tipo 1
Estacion inteligente de aprendizaje STEM Estacion tipo 1
Estacion inteligente de aprendizaje STEM Estacion tipo 1
Estacion inteligente de aprendizaje STEM Estacion tipo 1
Estacion inteligente de aprendizaje STEM Estacion tipo 1
Estacion inteligente de aprendizaje STEM Estacion tipo 1
Estacion STEM todo en uno Tipo L
Estacion STEM todo en uno Tipo L
Estacion STEM todo en uno Tipo L
Estacion STEM todo en uno Tipo L
Estacion STEM todo en uno Tipo L
Estacion STEM todo en uno Tipo L

_ | | | | | e | e e | e e | |



UNIVERSIDADIPOLITECNICAYDE

MUISAANCGINGO

Estacion STEM todo en uno Tipo L

Estacion STEM todo en uno Tipo L

Estacion STEM todo en uno Tipo L

Estacion STEM todo en uno Tipo L

Estacion STEM todo en uno Tipo L

Estacion STEM todo en uno Tipo L

Estacion STEM todo en uno Tipo L

Estacion STEM todo en uno Tipo L

Estacion STEM todo en uno Tipo L

Estacion STEM todo en uno Tipo L

Television 65" SERIE: 641C232F15

Router wifi 6

Estacion STEM Tipo 1

Estacion STEM Tipo 1

Estacion STEM Tipo 1

Estacion STEM Tipo 1

Estacion STEM Tipo 1

Estacion STEM Tipo 1

Estacion STEM Tipo 1

Estacion STEM Tipo 1

Estacion STEM Tipo 1

Estacion STEM Tipo 1

Estacion STEM Tipo 1

Estacion STEM Tipo 1

Estacion STEM Tipo 1

Estacion STEM Tipo 1

Estacion STEM Tipo 1

Estacion STEM Tipo 1
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Laboratorio de Realidad Aumentada

Descripciéon del componente

Cantidad

Laboratorio de Realidad Virtual Lente de Realidad Virtual
gue incluye accesorio de Realidad Extendida para
deteccion de manos

5

Television 65" SERIE:

Estuche para cargar lentes

Software Umety

PC ThinkPad

Base pared para pantalla

_Jw_l_l_l

Imagenes del laboratorio
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Laboratorio de Robética Colaborativa
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Descripcion del componente Cantidad
Sistema de vision con licencia perpetua tipo dongle USB y
accesorios.
Instalacion del laboratorio que incluye la configuracion de
los equipos.
Una mesa de trabajo con las siguientes caracteristicas:
Base de fibropanel de densidad media. Estructura con
soportes de perfil metalico Medidas 1.29m*0.80m*Im 2
puertas abatibles Cerrada a los contornos con lamina
Una mesa de trabajo con las siguientes caracteristicas:
Base de fibropanel de densidad media. Estructura con
soportes de perfil metalico Medidas 1.29m*0.80m*Im 2
puertas abatibles Cerrada a los contornos con lamina
Una mesa de trabajo con las siguientes caracteristicas:
Base de fibropanel de densidad media. Estructura con
soportes de perfil metalico Medidas 1.29m*0.80m*Im 2
puertas abatibles Cerrada a los contornos con lamina
Modulo central: 1 controladores |ogicos programables El

modulo central que actda como el centro de control y 1
coordinacion de todos los componentes de la linea.

Switch 8 puertos 2
Computadora SERIE: 471227 con Monitor SERIE: .
S2781LG340300569

Brazo Robdtica Colaborativa Industrial

Tipo angular con 4 grados de libertad para la integracion

en lineas de manufactura flexible. Con las siguientes 8
caracteristicas: Carga util Maxima 0.500 kg Radio de trabajo
440 mm Repetibilidad +0.05 mm

Brazo Robdtica de cuatro grados de libertad con
posicionamiento horizontal (SCARA), para la integracionen | 4
linea de manufactura flexible.

Brazo Robdtica de 6 grados de libertad (Tipo Angular) con
carga util de 2 kg

Brazo Robodtica de 6 grados de libertad (Tipo Angular) con
carga util de 5 kg

Accesorio para desplazamiento (Banda) 2
Accesorio para desplazamiento (Banda) 1
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Descripcion del componente Cantidad

Cancha de juego Estructura perimetral para campo de
robdotica movil

Elementos de interaccion para Robots Moviles, Cinco (5)
porterias moviles, cada una con una (1) estaca, cuatro (4)
estacas de pared, una (1) por equipo y dos (2) neutrales, una
(1) escalera con tres (3) niveles y una (1) estaca alta en la 1
cima.

Cuarenta y ocho (48) anillos, veinticuatro (24) de cada color
(rojoy azul)

Sistema de construccion de Robot Movil Tipo 2 1
Sistema de construccion de Robot Movil Tipo 2 1
Sistema de construccion de Robot Movil Tipo 2 1
Sistema de construccion de Robot Movil Tipo 2 1

Campo desarmable para interaccion de robots movil.
con los objetos de juego, con las siguientes caracteristicas: |1
Tamano: 6x8

Elementos de Interaccidn para Robots Méviles Tamano 6f x
8ft

Licenciamiento de la temporada: el cual consiste en: (1)
Software de simulacion de robots moviles en linea (2) Clave
tipo ID para participacion en temporada 2024-2025 de
robotica movil

Television 65" SERIE: 801A74B460 1
Television 65" SERIE: L3B3FBF2955 1

Servicio de armado de Robots incluye: 4 robots con perfil
metalico para uso en categoria universitaria (college).
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Laboratorio para Educacion Basica

Descripcion del componente

Cantidad

Laboratorio de Robdtica Movil Sistema de Construccion de
Robot movil tipo 1

Campo desarmable para interaccion de robots movil.
Elementos de Interaccion para Robots Méviles Tamano 6f x
8ft

Magician Dobot Magician Educational

Dobot arm Sunction cup

Kit Gripper 3D Printing

Kit Writng and Drawing

Kit Bluetooth Module Laser

Module Wifi

Bandas transportadoras

Rieles para Magcian

Television 65" SERIE: 641C232F15

Mesas hexagonales

Rectangulares

Sillas

4

1 kit

CHINEECRINEEN
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Evidencia fotografica

UNIVERSIDAD POLITECNICA DE

TULANCINGO




UNIVERSIDADIPOLITECNICAYDE

MUISAANCGINGO

UNIVERSIDAD POLITECNICA DE

TULANCINGO




UNIVERSIDADIPOLITECNICAYDE

(QUISANCI'NGO

Estos complementos permitiran que los estudiantes de la Universidad Politécnica de Tulancingo
adquieran una formacion solida y practica en los principios de STEM, proporcionandoles las
herramientas necesarias para enfrentar los desafios tecnoldgicos y cientificos del futuro.
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