No

10

11

12

13

14

15

16

17

18

Fecha

06/Enero

13/Enero

20/Enero

27/Enero

03/Febrero

10/Febrero

17/Febrero

24/Febrero

03/Marzo

10/Marzo

17/Marzo

24/Marzo

31/Marzo

14/Abril

21/Abril

28/Abril

05/Mayo

12/Mayo

SEMINARIOS DE INVESTIGACION 2021
DOCTORADO EN OPTOMECATRONICA
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Mario Martin Arreola Esquivel

Tema

Desarrollo e implementacién de indices multibanda.

Atrapamiento y manipulacién 3D de microburbujas.

Disefio de control de velocidad y manipulacién de una maquina
Brushless de CD con frenado regenerativo.

Traduccién maquina usando lenguajes de escasos recursos
linglisticos con un enfoque en desplazamientos de un robot.
Control de enjambres de robots aéreos con aplicaciéon a sistemas
de riego.

Sintonizacién de estrategias de control para un sistema de
manipulacién movil.

Estudio de la vascularidad en phantoms (simuladores) — embrién y
piel de pollo-, la oxigenacién a través del tiempo en dichas
estructuras vasculares y la influencia de ambas en el diagndstico

precoz del pie diabético.
Comunicacion inaldmbrica en medios distintos al vacio.

Momentos ortogonales de orden fraccional para el analisis de
iméagenes.

Clasificacion automatica multimodal para detectar comportamiento
agresivo. Caso de estudio: Misoginia

Disefio e implementacién de estrategias de modelado y control

para manipulaciéon submarina.

Cavitacién Optica para la destruccion de tejidos organicos.

Anadlisis fractal de imagenes satelitales a través del tiempo.

Caracterizacion de la tirosinasa mediante técnicas O&pticas en

lesiones pigmentadas de la piel y tejido vegetal.
Robot paralelo tipo Stewart para rehabilitacion.

Extraccion de parametros fisiolégicos para la clasificacion de

termogramas mamarios.
Atrapamiento y manipulacién 3D de microburbujas.

Desarrollo e implementacién de indices multibanda.
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Transmision de voltaje usando espiras magnéticas.

Analisis del pie diabético mediante fotografia digital y Speckle.

Cavitacion Optica para la destruccién de tejidos organicos.

Clasificacion automatica multimodal para detectar comportamiento
agresivo. Caso de estudio: Misoginia Clasificacion automatica
multimodal para detectar comportamiento agresivo. Caso de

estudio: Misoginia.

Andlisis fractal de imagenes satelitales a través del tiempo.

Comunicacién inaldmbrica en medios distintos al vacio.

Estudio de la vascularidad en phantoms (simuladores) — embrién y
piel de pollo-, la oxigenacién a través del tiempo en dichas
estructuras vasculares y la influencia de ambas en el diagnéstico
precoz del pie diabético.

Sintonizacién de estrategias de control para un sistema de
manipulaciéon movil.

Traduccién maquina usando lenguajes de escasos recursos
linglisticos con un enfoque en desplazamientos de un robot.
Disefio e implementacién de estrategias de modelado y control
para manipulacién submarina.

Disefio de control de velocidad y manipulacion de una maquina
Brushless de CD con frenado regenerativo.

Momentos ortogonales de orden fraccional para el analisis de
imagenes.

Control de enjambres de robots aéreos con aplicacién a sistemas
de riego.

Extraccion de parametros fisiolégicos para la clasificacién de

termogramas mamarios.



