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1. Desarrollo y aplicaciones de sistemas de visién por computadora.
2. Modelado y control optimizado de sistemas electra-6pticos.
Lineas de Investigacién| ¥ il =2 P E
3. Desarrollo de nuevos métodos e instrumentacién en microscopia y espectroscopla para
el diagnostico de patologias.
PRIMER CICLO DE FORMACION SEGUNDO CICLO DE FORMACION
Brimer cuatrimestre Seguado cuatrimesire Iercer cuatrimestre Cuarig Quinto cf Sexio cuatrimestre
Tesis doctoral | Tesis doctoral Il Tesis doctoral lll Tesis doctoral IV Tesis doctoral V Tesis doctoral VI
TD1ES | 1522514 TD2-ES 15-225-14 TD3-ES 15-225-14 4-ES 15-225-14 TD5-ES 1522514 TDE-ES 15-225-14
Optica Electrénica Optativa Optativa Optativa Predoctoral
opTES | 6906 ELEES | 6906 OP |  &806 OP | 6906 P [  &806 PRE-ES 6-90-6
Competencias:
Competencias:

* Determinar los parametros de disefio para sistemas de control y automatizacién de
= Aplicar métodos, algoritmos y procedimientos para establecer las bases que permitan procesos de produccion estableciendo los requerimientos que deben cumplir.
mejorar los procesos.
= Optimizar el disefio de sistemas de control y automatizacidn para procesos de produccion

cumpliendo con los requerimientos lecidos utilizando conc de frontera.

= Evaluar resultados mediante procedimientos estables
problemas de conocimientos bésicos y aplicados.

os para la resolucién de

= Construir sistemas microscopicos dptico-digitales para la formacién de imgenes de

* Implementar algoritmos de optimizacién para la planeacién de procesos.

= Optimizar el disefio de métodos, algoritmos y procedimientos para la mejora de procesos
productivos y de servicios cumpliendo las restricciones establecidas.

Tercer Cuatrimestre

muestras biol6gicas con propésitos de caracterizacion, medicién y reconocimiento.

= Disefar sistemas 6ptico-digitales para la adquisicién y procesamiento de imagenes de
objetos macroscdpicos con propésitos de inspeccidn, clasificacion y seguimiento.

Cuarto Cuatrimestre

Andlisis wavelet ANW-OP 6-90-6 Control digital CND-OP 6-90-6
Colorimetria coL-op 6-90-6 Disefio 6ptico Dso-0P 6-90-6
Disefio de controladores analdgicos DCA-OP 6-90-6 Electronica de potencia ELP-OP 6-90-6
Disefio mecénico DSM-0OP 6-90-6 Espectroscopia ESP-OP 6-90-6
Estructura de sistemas automatizados ESA-OP 6-90-6 Fotbnica FOT-0P 6-90-6
Holografia dptica HLO-OP 6-90-6 Holografia avanzada HLA-OP 6-90-6
Morfologfa matemdtica MRM-OP 6-90-6 Miquinas eléctricas MQE-OP 6-90-6
Optica de Fourler | OFI-0P 6-90-6 Mecatronica MEC-OP 6-90-6
Optica fisica OPF-OP 6-90-6 Metrologia dptica | MOI-OP 6-90-6
Optica geométrica OPG-OP 6-90-6 Microscopia dptica MCO-0P 6-90-6
Optimizacién lineal OPL-OP 6-90-6 Optica blomédica 0OPB-0P 6-90-6
Optimizacion numérica OPN-OP 6-90-6 Optica de Fourier Il Fil-OP 6-90-6
Optimizacion semi-infinita OSI-0P 6-90-6 Procesamiento de imdgenes en color PIC-OP 6-90-6
Procesamiento digital de imdgenes | PDI-OP 6-90-6 Procesamiento digital de imdgenes Il PI-OP 6-90-6
Radiometria y fotometria RDF-OP 6-90-6 Procesos estocasticos PRE-OP 6-90-6
Sistemas lineales SsL-0p 6-90-6 Programacién de la produccion PRP-OP 690-6
Temas selectos de electronica TSE-OP 6-90-6 Programacién multi-objetivo PMO-OP 6-90-6

Pruebas Gpticas | POI-OP 6-90-6

Transductores y actuadores TNA-OP 6-90-6
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TERCER CICLO DE FORMACION

Séptimo cuatrimestre tavo cuatrimestr Noveno cuatrimestre

Tesis doctoral Vil Tesis doctoral VIl Tesis doctoral IX

TD7-ES 21-31520 TD8-ES 21-315-20

2131520

Competencias:
= Determinar el estado del arte para las dreas de modelado, control, métodos heuristicas y
visién por computadora reproduciendo resuitados de referencias bibliograficas
lespecializadas y recientes.

« Formular proyectos de investigacion e innovacion tecnoldgica para satisfacer las
necesidades del sector industrial y social por medio de estructuras de control automético,
de sistemas de visién por computadora y la implementacion de técnicas avanzadas de
optimizacién.

= Desarrollar interfaces entre los dispositivos dpticos y la computadora para el
reconocimiento de personas, objetos y muestras biologicas con aplicaciones en las dreas
médica, industrial, de alimentes y seguridad.

= Construir sistemas dpticos para la captacién de energla usando concentradores solares
parabdlicos.

= Construir sistemas de control y automatizacién para mejorar el proceso de produccién
con base en los requerimientos y en resultados de simulacién de cada componente.

= Disefar los instrumentos para la evaluacién de los proyectos tecnolégicos por medio de
algoritmos, procedimientos y métodos matemaéticos.

= Evaluar alternativas para un proyecto de innovacion tecnolégica aplicando instrumentos
|de evaluacién preestablecidos.

Quinto Cuatrimestre

Algoritmaos heuristicos ALH-OP 6-90-6
Control avanzado e introduccion de procesos CAI-OP 6-90-6
Control de sistemas en tiempo real CsT-0P 6-90-6
Control no lineal CNL-OP 6-90-6
Disefio dptico avanzado DOA-OP 6-90-6
Espectroscopia infrarraja ESi-op 6-90-6
Fiabilidad FIA-OP 6-90-6
Laboratorio de dptica LBO-OP 6-90-6
Metrologia dptica il MPI-OP 6-90-6
Optica estadistica OPE-OP 6-90-6
Procesamiento digital de imagenes i1l Dil-OP 6-90-6
Pruebas 6pticas Il on-op 6-90-6
Redes eléctricas RDE-OP 6-90-6
Simulacién SIM-0P 6-90-6
Tomografia de coherencia dptica TCO-OP 6-90-6
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