T NIVERSID

Maestria en Automatizacion y Control

N
Estado Libre y Soberano

_ de Hidalgo

Objetivos y metas del PE

Objetivo General

Formar recursos humanos con conocimientos al mas alto nivel que puedan
desarrollar proyectos de investigacion aplicada e innovacion tecnoldgica para el
analisis, disefio e implementacion de sistemas precisos de monitoreo, control y
automatizacion.

Objetivos Especificos

Formar capital humano altamente competente que pueda aplicar la metodologia
cientifica con conocimientos de frontera y ser capaz de desarrollar investigacion e
incrustarse en diferentes actividades del mercado laboral o generar nuevos
conocimientos mediante estudios de doctorado.

Elaborar proyectos que permitan utilizar y disefiar tecnologia de Ultima generacion
para realizar aplicaciones en las areas de control, éptica, electrénica, robotica,
mecatronica y electricidad para la solucion de problemas.

Analizar, disefiar e implementar sistemas electromecanicos para la solucién de
problemas de control y automatizacion.

Proporcionar a la sociedad capital humano con amplios conocimientos cientificos
en su tema de especialidad.

Tener movilidad académica de estudiantes y profesores en universidades y centros
de investigacidbn nacionales y extranjeras de reconocido prestigio que permita
desarrollar proyectos colaborativos multidisciplinarios donde participen de manera
conjunta.

Opcion Terminales
Andlisis y disefio de sistemas de monitoreo

Aplicaciones y control de sistemas mecatronicos
Control de maquinas eléctricas
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Metas del plan de estudios

Contar con capital humano de alto nivel en las areas de a) Control de maquinas
eléctricas; b) Aplicaciones y control de sistemas mecatrénicos; c) Analisis y disefio
de sistemas para monitoreo.

Resolver problemas que se presentan en la ciencia, tecnologia, industria y sector
social donde se requiere de sistemas autonomos de alta precision a través de
proyectos colaborativos universidad-industria.

Generar investigacion y desarrollo tecnologico en sistemas de automatizacion,
control, rehabilitacién, electronica de potencia, vision por computadora y
electromecanicos, reportandolos mediante patentes y articulos de investigacion en
revistas indizadas.

Ser una de las primeras opciones para los(as) egresados(as) de ingenieria y
licenciatura afines al programa a nivel nacional e internacional.

El 100% de los integrantes del nacleo académico basico tiene el grado de doctor e
incrementan su nivel de habilitacién y reconocimiento por entidades externas SNI,
PRODEP, entre otros.

Contar con una infraestructura cientifica y tecnoldgica acorde a las necesidades de
la sociedad competitivas a nivel nacional e internacional
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