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Modalidad Presencial
ori " P
1. DIsefio y control de sistemas mecatrénicos
Lineas de investigacién |2. Instrumentacion y control
PRIMER CICLO DE FORMACION ‘ ‘ SEGUNDO CICLO DE FORMACION
Primer Cuatrimestre Segundo Cuatrimestre Tercer Cuatrimestre Cuarto Cuatrimestre Quinto Cuatrimestre Sexto Cuatrimestre
i 16 istem:
Analisis Numérico A _ N - para la Proyecto de Tesis | Proyecto de Tesis Il Proyecto de Tesis Il
Intrumentacion automatizacion
ANNES | 6906 AUIES [ e906 SEAES | 6906 PTLES | 1522514 PT2ES | 1522514 PI3ES | 1522514
Logica y Computacion Optimizacion d,e sistemas Control no lineal
deterministicos

LOCES | 6906 OSDES | 6906 CNLES | 6906

Sistemas Lineales Sistemas no lineales Optativa 3
SILES [ 6906 SNLES [ 6906 opP [ 6906

Control Digital Optativa 2 Optativa 3
CODES | 6906 opP [ e906 opP [ e906
[COMPETENCIAS: COMPETENCIAS:

* Determinar los parametros de disefio para sistemas de control y automatizacion de procesos de

* Aplicar métodos, algoritmos y procedimientos para la solucién de problemas en la automatizacion de
produccion estableciendo los requerimientos que deben cumplir.

procesos industriales.

* Optimizar el disefio de sistemas de control cumpliendo con los requerimientos establecidos, utilizando
conocimiento de frontera.

* Evaluar resultados mediante la de la
de conocimientos basicos y aplicados.

y la resolucion de problemas

* Analizar el comportamiento dindmico de st y i i ion e
Implementaclén para verificar su desemplefio ante diferentes condiciones operativas y/o contingencias.

* Analizar y disefiar sistemas de control y automatizacion para la implementacion con base en los
queril tosyenr de sil i6n de cada componente.

*Formular proyectos de investigacion e innocacion tecnologica para satisfacer las necesidades del
sector industrial, social y de servicios.

Optativas Optativas

Segundo Cuatrimestre Tercer Cuatrimestre

Electronica de Potencia ELP-ES 6-90-6 Control de Procesos COP-ES 6-90-6
Modelado de Maquinas Eléctricas MME-ES 6-90-6 Sistemas de localizacion SIL-ES 6-90-6
Modelado de Sistemas Mecatronicos MSM-ES 6-90-6 Control de Méquinas Eléctricas CME-ES 6-90-6
Teoria Electromagnética TEE-ES 6-90-6 Patrones de movimiento PAM-ES 6-90-6
Proecesamiento Digital de Sefiales PDS-ES 6-90-6 Procesos Estocasticos PRE-ES 6-90-6
Optica Fisica OPF-ES 6-90-6 Reconocimiento de patrones REP-ES 6-90-6

Procesamiento Digital de Imgenes PDI-ES 6-90-6

Sensores y Actuadores TRA-ES 6-90-6

Temas Selectos de Electrénica TSE-ES 6-90-6
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