EDUCACIC)N DOCTORADO EN OPTOMECATRONICA
” G EN COMPETENCIAS PROFESIONALES

ASIGNATURA DE TEMAS SELECTOS DE ELECTRONICA

PROPOSITO DE o . ] . . ] .

Al finalizar el curso el estudiante podréa presentar y discutir los avances més recientes en el campo de la
AERIENDIZ 2 BIE R electronica de manera que éste los pueda aplicar en la solucién de su problema de tesis
ASIGNATURA q P P P :
CUATRIMESTRE TERCERO

PRESENCIALES |NO PRESENCIALES PRESENCIALES NO PRESENCIALES
TOTAL DE HORAS HIOHAS Ui

SEMANA
75 15 5 1

HORAS DEL SABER
UNIDADES DE APRENDIZAJE OIS RIS SIS HACER LRI OIS
P NP P NP P NP

|. Sistemas electrénicos anal6gicos. 10 0 15 5 25 5
Il. Sistemas electrénicos digitales. 10 0 15 5 25 5
[ll. Controladores digitales. 10 0 15 5 25 5

TOTALES 30 0 45 15 75 15
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COMPETENCIA A LA QUE CONTRIBUYE LA ASIGNATURA

De acuerdo con la metodologia de disefio curricular de la DGUTYP, las competencias se desagregan en dos niveles de desempefio: Unidades

de Competencias y Capacidades.

La presente asignatura contribuye al logro de la competencia y los niveles de desagregacién descritos a continuacién:

COMPETENCIA: Disefiar, modelar y simular sistemas de control electronicos analdgicos y digitales.

UNIDADES DE COMPETENCIA

CAPACIDADES

CRITERIOS DE DESEMPENO

Resolver y plantear solucion a
problemas de acondicionamiento y
control de sefiales en sistemas
analdgicos y digitales.

Identificar los parametros de las
sefiales generadas por sistemas
electrénicos o sensores.

Realiza la medicion de las principales caracteristicas de las sefiales:

- Magnitud de la sefial.
- Espectro de frecuencia.
- Presencia de Ruido.

Disefiar el sistema electrénico para
acondicionamiento de las sefiales.

Determina y disefia las etapas para una adecuada visualizacion de las
sefales:

- Amplificacion de la sefial.
- Filtros pasivos o activos.
- Convertidores analdgicos digitales.

Determinar el sistema de control
digital.

Disefia un control digital para la lectura y retroalimentacion del sistema:

- Determinar el nimero de sefiales de entrada y salida.
- Plantear el modelo de control.

- Programar el modelo de control.

- Implementar en el sistema electrénico.
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UNIDADES DE APRENDIZAJE

LIRIDIND) D13 |. Sistemas electronicos analdgicos

APRENDIZAJE ) 9 )

PROPOSITO . . - . . .

ESPERADO El estudiante podrd amplificar y filtrar sefiales analogicas.

P NP HORAS DEL P NP HORAS DEL P NP
RIS TOALES 25 5 SABER 10 0 SABER HACER 15 5
SER
SABER SABER HACER .
TEMAS ) - DIMENSION
DIMENSION CONCEPTUAL DIMENSION ACTUACIONAL SOCIOAFECTIVA

Sistemas Amplificadores operacionales Disefar filtros activos para el | Analitico

electrénicos acondicionamiento de la sefial. Proactivo

analdgicos Filtros analdgicos activos Autébnomo
Responsable
Ordenado
Observador
Disciplinado
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PROCESO DE EVALUACION

ESPACIO DE

TECNICAS FORMACION
SUGERIDAS DE MATERIALES Y
N INSTRUMENTO ENSENANZA Y AU | TAL | OT EQUIPOS
EVIDENCIA DE DESEMPENO EVALUACION APRENDIZAJE LA |LER | RO
Simulacién y Disefio de filtros activos para amplificacion y Reportes de Solucién de problemas X X Material y equipo de

acondicionamiento de sefiales.

practicas de

Modelado de circuitos

laboratorio.

laboratorio. eléctricos y Pizarron.
Ejercicios electrénicos, usando Plumén.
practicos. software especializado. Material impreso.
Proyecto. Exposicion Software
Tareas de investigacion especializado.
Practicas de laboratorio Computadora.
Internet.
ELABORO: Comité del Doctorado en Optomecatrénica de la UPT : REVISO: Direccion de Investigacion y Posgrado de la UPT
APROBO: DGUTYP FECHA DE ENTRADA EN Enero 2022

VIGOR:

F-DA-01-SUP-PE-08




UNIDAD DE
APRENDIZAJE

Il. Sistemas electrdnicos digitales.

PROPOSITO ESPERADO

El estudiante podra utilizar sistemas digit

ales para el tratamiento de sefiales.

P NP HORAS DEL P NP HORAS DEL P NP
HORAS TOTALES 25 |5 SABER 10 0 SABER HACER 15 5
SER
SABER SABER HACER £
TEMAS < A DIMENSION
DIMENSION CONCEPTUAL DIMENSION ACTUACIONAL SOCIOAFECTIVA
Sistemas digitales | Arquitectura de sistemas digitales Disefiar y programar dispositivos electronicos | Analitico
Sistemas digitales de légica programable | digitales, para acondicionamiento de sefiales. | Proactivo
(FPGA) Auténomo
Filtros Digitales IIR y FIR Responsable
Disefio de sistemas digitales VLSI de Ordenado
propdsito especifico Observador
Disciplinado
Codificadores Codificadores numéricos Disefiar y simular codificadores digitales. Analitico
digitales Captadores binarios Proactivo
Preaccionadores eléctricos Autébnomo
Accionadores neuméaticos Responsable
Ordenado
Observador
Disciplinado
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PROCESO DE EVALUACION

ESPACIO DE

TECNICAS FORMACION
SUGERIDAS DE MATERIALES Y
N INSTRUMENTO ENSENANZA Y AU | TAL | OT EQUIPOS
EVIDENCIA DE DESEMPENO EVALUACION APRENDIZAJE LA |LER | RO
Disefio y simulacion de codificadores digitales. Reportes de Solucién de problemas | X X Material y equipo de

practicas de

Modelado de circuitos

laboratorio.

laboratorio. eléctricos y Pizarron.
Ejercicios electrénicos, usando Plumén.
practicos. software especializado. Material impreso.
Proyecto. Exposicion Software
Tareas de investigacion especializado.
Practicas de laboratorio Computadora.
Internet.
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UNIDAD DE
APRENDIZAJE

lll. Controladores digitales.

PROPOSITO ESPERADO

El estudiante podra disefiar un controlador digital.

P NP HORAS DEL P NP HORAS DEL P NP
HORAS TOTALES 25 5 SABER 10 0 SABER HACER 15 5
SER
SABER SABER HACER <
TEMAS - p DIMENSION
DIMENSION CONCEPTUAL DIMENSION ACTUACIONAL SOCIOAFECTIVA
Controladores Estructura de un controlador Disefiar y simular controladores digitales para | Analitico
Arquitectura de un controlador Su interconexion. Proactivo
Ciclos de funcionamiento Auténomo
Tipos de lenguaje de programacion Responsable
Médulos de comunicacion con el entorno Ordenado
Observador
Disciplinado
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PROCESO DE EVALUACION

ESPACIO DE

TECNICAS FORMACION
SUGERIDAS DE MATERIALES Y
N INSTRUMENTO ENSENANZA Y AU | TAL | OT EQUIPOS
EVIDENCIA DE DESEMPENO EVALUACION APRENDIZAJE LA |LER | RO
Disefio de un controlador para su interconexion dentro de un | Reportes de Solucién de problemas | X X Material y equipo de

sistema digital.

practicas de

Modelado de circuitos

laboratorio.

laboratorio. eléctricos y Pizarron.
Ejercicios electrénicos, usando Plumén.
practicos. software especializado. Material impreso.
Proyecto. Exposicion Software
Tareas de investigacion especializado.
Practicas de laboratorio Computadora.
Internet.
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