EDUCACION

DOCTORADO EN OPTOMECATRONICA
EN COMPETENCIAS PROFESIONALES

ASIGNATURA DE SENSORES Y ACTUADORES

PROPOSITO DE

APRENDIZAJE DE LA

Al finalizar el curso, el alumno seré capaz de identificar los distintos tipos de sensores y actuadores en
funcion del fendmeno fisico a medir y afectar, asi como las posibles aplicaciones.

ASIGNATURA
CUATRIMESTRE CUARTO
PRESENCIALES |NO PRESENCIALES PRESENCIALES NO PRESENCIALES
TOTAL DE HORAS AIORAS (HOlR
SEMANA
75 15 5 1
HORAS DEL SABER
UNIDADES DE APRENDIZAJE lOIRIAST DS, STlEISIR HACER OIS OIS
P NP P NP P NP
I. Fundamentos y caracteristicas generales de los 10 0 15 5 o5 5
sensores.
. Efectos fisicos. 10 0 15 5 25 5
[ll. Tipos de actuadores. 10 0 15 5 25 5
30 0 45 15 75 15

TOTALES
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COMPETENCIA A LA QUE CONTRIBUYE LA ASIGNATURA

De acuerdo con la metodologia de disefio curricular de la DGUTYP, las competencias se desagregan en dos niveles de desempefio: Unidades

de Competencias y Capacidades.

La presente asignatura contribuye al logro de la competencia y los niveles de desagregacién descritos a continuacion:

COMPETENCIA: Identificar la naturaleza del fendmeno fisico a medir y relacionarla con un dispositivo capaz de hacerlo, asi como la
ue puede utilizarse segun la naturaleza de la variable de salida.

identificacion del tipo de actuador g

UNIDADES DE COMPETENCIA

CAPACIDADES

CRITERIOS DE DESEMPENO

Aplicar los conceptos generales de
Optica y electrénica en dispositivos
Gtiles en sistemas de medicion y
actuacion de acuerdo a la

Determinar el tipo de sensor a
utilizarse en una aplicacion, de
acuerdo a la variable de entrada y
a la exactitud requerida.

Identifica el tipo de sensor a utilizar y sus caracteristicas nominales.

naturaleza de las variables de
salida.

Determinar el tipo de actuador a
utilizarse en una aplicacién, de
acuerdo a la variable de saliday a
las necesidades.

Identifica el tipo de actuador a utilizar segun las demandas de la

variable de salida.
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UNIDADES DE APRENDIZAJE

ONIBTAD) 03 I. Fundamentos y caracteristicas generales de los sensores
APRENDIZAJE ) )
PROPOSITO Analizar los principios fisicos que determinan los tipos de sensores y fendmenos de transducciéon de variables
ESPERADO fisicas/eléctricas, asi como los tipos de actuadores en una aplicacién determinada.
P NP HORAS DEL P NP HORAS DEL P NP
HORAS TOTALES 25 5 SABER 10 0 SABER HACER 15 5
SER
SABER SABER HACER .
TEMAS . < DIMENSION
DIMENSION CONCEPTUAL DIMENSION ACTUACIONAL SOCIOAFECTIVA

Introduccion. Introduccion a los sensores Busqueda y consulta de fuentes de |Analitico

Clasificacion y principios de transduccion informacion especializada. Proactivo

Acondicionamiento de sefal procedente de los Auténomo

sensores Responsable

Criterios para la eleccién de los sensores Ordenado

Observador
Disciplinado

Caracteristicas Modelos matematicos y caracteristicas | Busqueda y consulta de Hojas de datos de | Analitico
generales de los | particulares de los sensores en cuanto a: sensores comerciales. Proactivo
sensores. Respuesta en frecuencia Autbnomo

Impedancia Responsable

Precision Ordenado

Repetibilidad Observador

Linealidad Disciplinado

Sensitividad

Histéresis

Sensibilidad al ruido y a la temperatura.
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PROCESO DE EVALUACION

ESPACIO DE

TECNICAS FORMACION
SUGERIDAS DE MATERIALES Y
N INSTRUMENTO ENSENANZA Y AU | TAL | OT EQUIPOS
EVIDENCIA DE DESEMPENO EVALUACION APRENDIZAJE LA |LER | RO
Identificar caracteristicas generales de los sensores, rangos | Reportes de Solucién de problemas X X Material y equipo de

de operacion, sensibilidad, exactitud, etc. investigacion Modelado de laboratorio de
documental. dispositivos electrénica.
Ejercicios electronicos. Pizarron.
practicos. Exposicion Plumon.
Tareas de investigacion Material impreso.
Practicas de laboratorio Software
especializado.
Computadora.
Internet.
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UNIDAD DE
APRENDIZAJE

1. Efectos fisicos.

PROPOSITO ESPERADO

Identificar los fendmenos fisicos que pueden medirse mediante dispositivos sensores.

P

NP HORAS DEL P NP HORAS DEL P NP
HORAS TOTALES 25 |5 SABER 10 0 SABER HACER 15 5
SER
SABER SABER HACER <
TEMAS - p DIMENSION
DIMENSION CONCEPTUAL DIMENSION ACTUACIONAL SOCIOAFECTIVA
Determinacioén de Tipos de sensores, segun el tipo de variable a | Utilizacién de equipo de medicion y material y | Analitico
fendbmenos fisicos | medir: dispositivas para el acondicionamiento de | Proactivo
gue pueden Térmicos sefal. Auténomo
medirse. Magnéticos Responsable
Luminicos y radiactivos Ordenado
Movimiento Observador
Eléctricos Disciplinado
Quimicos.
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PROCESO DE EVALUACION

ESPACIO DE

TECNICAS FORMACION
SUGERIDAS DE MATERIALES Y
N INSTRUMENTO ENSENANZA Y AU | TAL | OT EQUIPOS
EVIDENCIA DE DESEMPENO EVALUACION APRENDIZAJE LA |LER | RO
Relacionar un tipo de sensor con la variable fisica a medir. | Ejercicios Solucién de problemas | X X Material y equipo de
practicos. Modelado de laboratorio.
Consulta fendmenos electrénicos Pizarron.
documental. y opticos. Plumén.
Exposicion Material impreso.
Tareas de investigacion Software
Préacticas de laboratorio especializado.
Computadora.
Internet.
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UNIDAD DE
APRENDIZAJE

lll. Tipos de actuadores.

PROPOSITO ESPERADO

Con las variables de salida, identificar los fenédmenos fisicos que pueden controlarse mediante dispositivos

actuadores.
P NP HORAS DEL P NP HORAS DEL P NP
RIS TOALSS 25 5 SABER 10 0 SABER HACER 15 5
SER
SABER SABER HACER .
TEMAS < - DIMENSION
DIMENSION CONCEPTUAL DIMENSION ACTUACIONAL SOCIOAEECTIVA
Tipos de Actuadores avanzados Utilizacién de material y equipo de medicién | Analitico
actuadores. Actuadores basados en el efecto|y/o software de simulacion especializado. Proactivo
Piezoeléctrico Autonomo
Tecnologias de fabricacién de microsensores Responsable
y microactuadores Ordenado
Principios de actuacién en microactuadores Observador
Microactuadores Disciplinado
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PROCESO DE EVALUACION ) Eggﬁ&ggﬁ
TECNICAS
SUGERIDAS DE MATERIALES Y
N INSTRUMENTO ENSENANZA Y AU | TAL | OT EQUIPOS
EVIDENCIA DE DESEMPENO EVALUACION APRENDIZAJE | LA |LER| RO
Manejo de terminologia y conceptos especializados Reportes de Solucién de problemas | X X Material y equipo de
relacionados al tema de actuadores. practicas de Exposicion laboratorio.
laboratorio. Tareas de investigacion Pizarron.
Ejercicios Practicas de laboratorio Plumén.
practicos. Material impreso.
Proyecto. Software
especializado.
Computadora.
Internet.
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