EDUCACIC)N DOCTORADO EN OPTOMECATRONICA
” G EN COMPETENCIAS PROFESIONALES

ASIGNATURA DE TEMAS SELECTOS DE OPTOMECATRONICA

PROPOSITO DE El alumno aprenderd como multiples tecnologias pueden ser integradas para crear nuevos sistemas de
APRENDIZAJE DE LA ingenieria con valor agregado y multifuncionales. Revisard temas relacionados con la oOptica, vision
ASIGNATURA artificial, fundamentos de mecatrdnica, control y aspectos de sistemas optoelectromecanicos.
CUATRIMESTRE CUARTO
PRESENCIALES |NO PRESENCIALES PRESENCIALES NO PRESENCIALES
TOTAL DE HORAS OIS [FOIR
SEMANA
75 15 5 1
HORAS DEL SABER
UNIDADES DE APRENDIZAJE lOIRIAST DS, STlEISIR HACER el
P NP P NP P NP
I. Temas de especialidad. 10 0 15 5 25 5
Il. Temas de especialidad. 10 0 15 5 25 5
[ll. Temas de especialidad. 10 0 15 5 25 5
TOTALES 30 0 45 15 75 15
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COMPETENCIA A LA QUE CONTRIBUYE LA ASIGNATURA

De acuerdo con la metodologia de disefio curricular de la DGUTyYP, las competencias se desagregan en dos niveles de desemperio: Unidades

de Competencias y Capacidades.

La presente asignatura contribuye al logro de la competencia y los niveles de desagregacién descritos a continuacion:

COMPETENCIA: Dominara temas relacionados con la Optica, electronica y mecanica como elementos basicos para la integracion

optomecatrénica.

UNIDADES DE COMPETENCIA

CAPACIDADES

CRITERIOS DE DESEMPENO

Implementar, desarrollar e innovar
Sistemas de Vision por
Computadora y Fibras Opticas,
Inteligencia Atrtificial, Sistemas
Robdticos Inteligentes, Sistemas
Electromagnéticos y Sistemas
Optico-Biomédicos y su

Entendera el funcionamiento de la
tecnologia 'y los  sistemas
optomecatrénicos en los cuales la
Optica, mecanica, electrénica /
eléctrica y tecnologias de la
informacion estan integradas.

Disefio de dispositivos y sistemas optomecatrénicos.

optimizacion. Identificar4 los tipos de sistemas | Disefio de sistemas de naturaleza optomecatrénica que obedecen el
optomecatronicos y las funciones | concepto fundamental de la integracion optomecatronica.
fundamentales que pueden ser
creadas a través de la integracion
de las diferentes areas.
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UNIDADES DE APRENDIZAJE

UNIDAD DE -
APRENDIZAJE I. Temas de especialidad.
PROPOSITO L - .. L . ] -
ESPERADO El alumno entendera como elementos de dptica, mecénica y electrénica se fusionan para crear tecnologia optomecatrénica.
P NP HORAS DEL P NP HORAS DEL P NP
RIS TOATHES 25 5 SABER 10 0 SABER HACER 15 5
SER
SABER SABER HACER .
TEMAS . - DIMENSION
DIMENSION CONCEPTUAL DIMENSION ACTUACIONAL SOCIOAFECTIVA
La cantidad y la Transmisién de conocimientos y experiencia | Revision del estado del arte (articulos, libros, | Analitico
profundidad del por parte del Profesor a los Estudiantes a revistas especializadas) referentes al tema. Proactivo
material a revisar |través de sesiones de clase. Autébnomo
dependera del Programacién de algoritmos para el modelado | Responsable
criterio del de fendmenos fisicos relacionados al tema. Ordenado
Profesor. Observador
Disefio e implementacion de un sistema | Disciplinado
optoelectrénico para adquisicion de datos. Honesto
Metddico
Andlisis de datos a través de software
especializado.
Redaccién de informes.
ELABORO: Comité del Doctorado en Optomecatrénica de la UPT : REVISO: Direccion de Investigacion y Posgrado de la UPT
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PROCESO DE EVALUACION

ESPACIO DE

TECNICAS FORMACION
SUGERIDAS DE MATERIALES Y
N INSTRUMENTO ENSENANZA Y AU | TAL | OT EQUIPOS
EVIDENCIA DE DESEMPENO EVALUACION APRENDIZAJE LA |LER | RO
Revision de la evolucién tecnolégica de la optoelectrénica y | Reportes de Solucién de problemas. | X Material y equipo de

mecatronica.

practicas de

Programacion de

laboratorio.

laboratorio. algoritmos utilizando Pizarron.
Disefio de dispositivos y sistemas optomecatrénicos. Ejercicios software especializado. Plumén.
practicos. Exposicion. Material impreso.
Implementacion de sistemas de naturaleza optomecatrénica | Proyecto. Tareas de investigacion Software
gue obedecen el concepto fundamental de la integracion Practicas de laboratorio. especializado.
optomecatronica. Investigacion. Computadora.
Discusion dirigida. Internet.
Equipos colaborativos. Libros.
Revistas
especializadas.
Bases de datos.
Tesis.
ELABORO: Comité del Doctorado en Optomecatrénica de la UPT : REVISO: Direccion de Investigacion y Posgrado de la UPT
APROBO: DGUTYP \F/'IEGCC':Q DE ENTRADA EN Enero 2022

F-DA-01-SUP-PE-08




UNIDAD DE
APRENDIZAJE

Il. Temas de especialidad.

PROPOSITO El alumno entenderd como elementos de Optica, mecénica y electrénica se fusionan para crear tecnologia
ESPERADO optomecatrénica.
P NP HORAS DEL P NP HORAS DEL P NP
RIS TOATHES 25 5 SABER 10 0 SABER HACER 15 5
SER
SABER SABER HACER .
TEMAS < - DIMENSION
DIMENSION CONCEPTUAL DIMENSION ACTUACIONAL SOCIOAEECTIVA
La cantidad y la Transmisién de conocimientos y experiencia | Revision del estado del arte (articulos, libros, | Analitico
profundidad del por parte del Profesor a los Estudiantes a revistas especializadas) referentes al tema. | Proactivo
material a revisar través de sesiones de clase. Autonomo
dependera del Programacion de algoritmos para el modelado | Responsable
criterio del Profesor. de fendmenos fisicos relacionados al tema. | Ordenado
Observador
Disefio e implementacién de un sistema | Disciplinado
optoelectronico para adquisicion de datos. Honesto
Metddico

Andlisis de datos a través de software
especializado.

Redaccion de informes.
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PROCESO DE EVALUACION

ESPACIO DE

TECNICAS FORMACION
SUGERIDAS DE MATERIALES Y
N INSTRUMENTO ENSENANZA Y AU | TAL | OT EQUIPOS
EVIDENCIA DE DESEMPENO EVALUACION APRENDIZAJE LA |LER | RO
Revision de la evolucién tecnolégica de la optoelectrénica y | Reportes de Solucién de problemas. | X Material y equipo de

mecatronica.

practicas de

Programacion de

laboratorio.

laboratorio. algoritmos utilizando Pizarron.
Disefio de dispositivos y sistemas optomecatrénicos. Ejercicios software especializado. Plumén.
practicos. Exposicion. Material impreso.
Implementacion de sistemas de naturaleza optomecatrénica | Proyecto. Tareas de investigacion Software
gue obedecen el concepto fundamental de la integracion Practicas de laboratorio. especializado.
optomecatronica. Investigacion. Computadora.
Discusion dirigida. Internet.
Equipos colaborativos. Libros.
Revistas
especializadas.
Bases de datos.
Tesis.
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UNIDAD DE
APRENDIZAJE

lll. Temas de especialidad.

PROPOSITO El alumno entenderd como elementos de Optica, mecanica y electrénica se fusionan para crear tecnologia
ESPERADO optomecatrénica.
P NP HORAS DEL P NP HORAS DEL P NP
RIS TOATHES 25 5 SABER 10 0 SABER HACER 15 5
SER
SABER SABER HACER .
TEMAS < - DIMENSION
DIMENSION CONCEPTUAL DIMENSION ACTUACIONAL SOCIOAEECTIVA
La cantidad y la|Transmisién de conocimientos y experiencia | Revision del estado del arte (articulos, libros, | Analitico
profundidad del | por parte del Profesor a los Estudiantes a revistas especializadas) referentes al tema. | Proactivo
material a revisar | través de sesiones de clase. Autonomo
dependera del Programacion de algoritmos para el modelado | Responsable
criterio del Profesor. de fendmenos fisicos relacionados al tema. | Ordenado
Observador
Disefio e implementacién de un sistema | Disciplinado
optoelectronico para adquisicion de datos. Honesto
Metddico

Andlisis de datos a través de software
especializado.

Redaccion de informes.
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PROCESO DE EVALUACION

ESPACIO DE

TECNICAS FORMACION
SUGERIDAS DE MATERIALES Y
N INSTRUMENTO ENSENANZA Y AU | TAL | OT EQUIPOS
EVIDENCIA DE DESEMPENO EVALUACION APRENDIZAJE LA |LER | RO
Revision de la evolucién tecnolégica de la optoelectrénica y | Reportes de Solucién de problemas. | X Material y equipo de

mecatronica.

practicas de

Programacion de

laboratorio.

laboratorio. algoritmos utilizando Pizarron.
Disefio de dispositivos y sistemas optomecatrénicos. Ejercicios software especializado. Plumén.
practicos. Exposicion. Material impreso.
Implementacion de sistemas de naturaleza optomecatronica | Proyecto. Tareas de investigacion Software
gue obedecen el concepto fundamental de la integracién Practicas de laboratorio. especializado.
optomecatronica. Investigacion. Computadora.
Discusion dirigida. Internet.
Equipos colaborativos. Libros.
Revistas
especializadas.
Bases de datos.
Tesis.
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