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Universidad Politécnica de Tulancingo

Nucleo Académico Basico de la Maestria en Automatizacion y Control

Dr. Ivan de Jesus Rivas Cambero
Coordinador del PE
Profesor-Investigador de Tiempo
Completo

Informacion curricular:

e Doctorado en Ciencias en Ingenieria
Industrial. Universidad Auténoma
del Estado de Hidalgo. Pachuca, Hidalgo,
México (2012)

® Maestria en Ciencias con la Especialidad
en Ingenieria Eléctrica,
CINVESTAV Unidad Guadalajara.
Zapopan, Jalisco, México (2002).

e Ingeniero Electricista, Instituto
Tecnoldgico de Tepic, (1998).

Lineas de investigacién:

e Instrumentacion y Control.

e Modelado vy control de sistemas

dinamicos.

Dra. Rosa Maria Ortega Mendoza
Profesora-Investigadora de Tiempo
Completo

Informacion curricular:

* Estancia Posdoctoral. Laboratorio de
Tecnologias del Lenguaje. Instituto
Nacional de Astrofisica, Optica vy
Electronica (INAOE). 2018-2019

* Doctorado en Ciencias Computacionales.
Universidad Auténoma del Estado de
Hidalgo. Mineral de la Reforma, Hidalgo,
México. (2017)

* Maestria en Ciencias Computacionales.
Instituto Nacional de Astrofisica, Optica y
Electrénica (INAQOE). Sta. Maria
Tonantzintla, Puebla, México (2007).

* Ingenieria en Sistemas Computacionales.
Instituto Tecnoldgico de Pachuca (ITP),
Pachuca de Soto, Hidalgo, México (2005)

Lineas de investigacion:

*  Procesamiento del Lenguaje Natural

* Aprendizaje Automatico

* Disefio y Control de
Mecatrdnicos

Sistemas

SNI Nivel 1.
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Universidad Politécnica de Tulancingo

Dr. José Humberto Arroyo Nufiez
Profesor-Investigador de Tiempo
Completo

Informacidn curricular:

Lineas de investigacion:

Doctorado en Ingenieria en Electrdnica,
Universidad Politécnica de Valencia
(2015), Valencia Espaiia.

Diploma de Estudios Avanzados,
Departamento de Ingenieria Electrdnica
(D.I.E.) = U.P.V.

Especialista Universitario en Ingenieria
Electronica, Universidad Politécnica de
Valencia, Espaiia.

Maestria en Ciencias de la Electrdnica,
INAOE. Puebla, Puebla, México (2002).
Ingenieria en Electrénica, Instituto
Tecnolégico de Tuxtla Gutiérrez, México
(1999).

Instrumentacién y Control.

Disefio e implementacién de circuitos
electrodnicos.

SNI Nivel 1

Dr. Cesar Joel Camacho Bello
Profesor-Investigador de Tiempo
Completo

Informacidn curricular:

Lineas de investigacién:

SNI Nivel 1

Doctorado en Ciencias en la especialidad
de Optica, Instituto Nacional de
Astrofisica, Optica y Electrénica (2015).
Maestria en Computacién Optica,
Universidad Politécnica de Tulancingo
(2011).

Ingenieria Industrial, Universidad
Autonoma del Estado de Hidalgo, (2006)

Procesamiento de sefiales.

Sistemas de visidn por computadora.
Reconocimiento de patrones.

Diseio y Control de Sistemas
Mecatrdnicos
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Universidad Politécnica de Tulancingo

Dr. Carlos Enriquez Ramirez
Profesor-Investigador de Tiempo
Completo

Informacion curricular:

* Doctorado en Ingenieria de Software.
Universidad Popular Auténoma del
Estado de Puebla, UPAEP, México (2009).

* Maestria en Ciencias Computacionales.

* Universidad Auténoma del Estado de
Hidalgo, México (2004).

* Licenciatura en Computacion.
Universidad Autéonoma del Estado de
Hidalgo, México (1995).

Lineas de investigacion:

* Aprendizaje automatico.

* Desarrollo del pensamiento

computacional.

* Disefio y Control de Sistemas
Mecatrdnicos
SNI Nivel C.

Dr. Rafael Stanley Nufiez Cruz
Profesor-Investigador de Tiempo
Completo

Informacidn curricular:

e Doctorado en ciencias con especialidad
en Control Automatico. Centro de
Investigacidn y de Estudios Avanzados del
Instituto Politécnico Nacional.
Departamento de Control Automatico.
México (2017)

e Maestria en ciencias con especialidad en
Control Automatico. Centro de
Investigacion y de Estudios Avanzados del
Instituto Politécnico Nacional.
Departamento de Control Automadtico.
México (2011)

® Ingeniero en Mecatrdnica, Instituto
Politécnico Nacional (2009).

Lineas de investigacion:

e Disefio y control de sistemas
mecatronicos.

e Control de robots mdviles.

e Desarrollo y aplicacion de sistemas de
vision por computadora.

SNI Nivel C
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Universidad Politécnica de Tulancingo

Dra. Clementina Rueda German
Profesora-Investigadora de Tiempo
Completo

Informacidn curricular:

Lineas de Investigacion:

Doctorado en Optomecatrdnica,
Universidad Politécnica de Tulancingo
(2020).

Maestria en Ingenieria especialidad en
automatizacion y control, Universidad
Politécnica de Tulancingo. Tulancingo
Hidalgo, México (2013)

Ingenieria en Electrénica y
Comunicaciones, Instituto Tecnoldgico y
de Estudios Superiores de Monterrey
campus Querétaro, México (2005).

e Control e Instrumentacion.

e Diseflo e implementacion de circuitos
electronicos.

o Sistemas de Telecomunicaciones

Dra. Elba Dolores Antonio Yafez
Profesora-Investigadora de Tiempo
Completo

Informacidn curricular:

Lineas de investigacion:

Doctorado en Ciencias con especialidad
en Control Automatico. Centro de
Investigacion y de Estudios Avanzados del
Instituto Politécnico Nacional.
Departamento de Control Automatico.
México (2019)

Maestria en Ciencias con especialidad en
Control Automatico. Centro de
Investigacion y de Estudios Avanzados del
Instituto Politécnico Nacional.
Departamento de Control Automadtico.
México (2012)

Licenciatura en Electronica, Benemérita

Universidad Auténoma de Puebla.
Puebla, Puebla, México (2009).

Diseio 'y control de sistemas
mecatrdénicos

Robética submarina

Robética de Rehabilitacion
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Informacion curricular:

* Doctorado en Ciencias de la Electrénica,
Instituto Nacional de Astrofisica, Opticay
Electréonica. Puebla, Puebla, México
(2006).

* Maestria en Ciencias de la Electrdnica,
INAOE. Puebla, Puebla, México (2001).

* Licenciatura en Electrdonica, Benemérita
Dr. Felipe Coyotl Mixcoatl Universidad Autonoma de Puebla.

Profesor-Investigador de Tiempo Puebla, Puebla, México (1998).

Completo Lineas de investigacion:

* Instrumentacién y Control.

* Disefio e implementacién de circuitos
electronicos.




