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INTEGRACION DE

DISENO DE SISTEMAS SISTEMAS
MECATRONICOS MECATRONICOS Y
ROBOTICOS
DSMET | 755 ISMET | 755

COAFT | 1057

DISERO Y SELECCION {A ASISTIDA SISTEMAS
DE ELEMENTOS AVANZADOS DE
MECANICOS EREEIFIITER MANUFACTURA
[Epeec T 604 | 906 DSEET | 906 ickET | 755 1208
ELECTRICIDAD Y CINEMATICA DE PROGRAVACION DE CINEMATICA DE DINAMICA DE CONTROL DE
MAGNETISMO MECANISMOS NREOTS e ROBOTS ROBOTS ROBOTS
FUM-E EIMFC | 755 MCR-FT. SID-FT 90-6 CMET | 906 PRLFT | 604 CRFT | 755 DIRFT | 755 CORFT | 755
VANTENMIENTO DE
SISTEMAS ADMINISTRACION DE . PROGRAMACION PROGRAMACION DE ADMINISTRACION DE| | sisTEMAS DE VISION
MECATRONICOS Y. MANTENIMIENTO ESTRUCTURADA PERIFERICOS ARTIFICIAL
INTERFAZ INGENIERIA
ROBOTICOS
METET MMR-ET | 755 ADMAET | 755 SELET | 1057 PRE-ET | 755 PRP | 906 APLET | 453 SVAFT | 755 EQ2:LN 755
INTRODUCCION A LA
INGENIERIA ch SENSORES Y. SISTEMAS SISTEMAS DE
L R ELECTRICOS Y SoREe NEUMATICOS E ESTANCIA I PRODUCCION
ELECTRONICOS HIDRAULICOS INDUSTRIAL
755 CEE-FT 90- searT | 604 SnHET | 906 AULET 906 ES2 PLET 60.
DIBUIO PARA SEGURIDAD Y MEDIO! CONTROL DE FRESEITEIEE
INGENIERIA MBIENTE ESTANCIAL MOTORES SISTEMAS
ELECTRICOS EMBEBIDOS
DPLET | 906 SMAFT | 604 ESLET | 1208 CLP-ET 906 CMEFT | 60-4 PSEET | 756

EOLIN | 756
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1. Gestionar el mantenimiento a sistemas mecatrénicos y robéticos|

mediante técnicas de éstico y

prediccion de fallas, asi como procedimientos de mantenimiento|
especializado para reducir el tiempo paro, incrementar laf
disponibilidad del equipo y contribuir a la rentabilidad de la|

organizacién.

1.1 Mantener equipos mecatrénicos y robéticos con base en un plan
de mantenimiento y mediante técnicas y procedimientos de|
mantenimiento establecidos bajo el marco normativo y de seguridad
para disminuir el tiempo de paro del equipo e incrementar su vidal

atil.

1.2 Formular estrategias de prevencion de fallas en maquinaria y|
equipos mecatronicos y robdticos mediante técnicas de andlisis de|

causa y efecto de falla, monitoreo de parametros de funcionamiento|

2. Desarrollar soluciones de automatizacion de procesos productivos|
y senvicios mediante la incorporacion sinérgica de elementos|
mecanicos, eléctricos, electronicos, control y sistemas robticos|

para mejorar la productividad y calidad del proceso y producto.

2.1 Planear automatizacion de procesos mediante el diagndstico def
las necesidades de automatizacion para estructurar la propuesta de

ejecucion del proyecto.

2.2 Automatizar procesos de produccion o servicios con base en un
proyecto  de  automatizacion mediante la  programacion,
implementacion e integracién de sistemas mecatronicos, roboticos|

y elementos de automatizacion e interfaces para su optimizacion y|

3. Disefiar sistemas mecalronicos y roboticos con base en os|
requerimientos del proceso y la deteccion de areas de oportunidad|
mediante metodologias, herramientas de disefio, simulacién y|
manufactura para brindar soluciones tecnologicas innovadoras a las|

necesidades de os procesos productivos y servicios.

3.1 Formular disefios de sistemas mecatrénicos y robéticos con

base en los requerimientos del proceso, herramientas de disefio y|

para atender una o dreade idad de

procesos industriales y servicios.

32 Evaluar factiildad técnica de disefios de  sistemas|
mecatrénicos y robéticos mediante prototipos y  pruebas|

considerando la normatividad aplicable para su aprobacion y|

para proponer e la del desarrollo.
equipo. contribui a la seguridad, calidad y dela
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