Asignaturas de Mapa Curricular
Ingenieria Mecatrénica

e Primer ciclo de formacion

o Primer cuatrimestre
= |nglés|
» Desarrollo Humano y Valores
» Fundamentos Matematicos
» Procesos Industriales
» Metodologia de la Programacion
» Metrologia
» Comunicacion y Habilidades Digitales

o Segundo cuatrimestre
= |Inglésll
*» Habilidades Socioemocionales y Manejo de Conflictos
» Calculo Diferencial
= Fisica
» Probabilidad y Estadistica
» Circuitos Eléctricos
» Dibujo para Ingenieria

o Tercer cuatrimestre
= |ngléslll
= Desarrollo del Pensamiento y Toma de Decisiones
=  Calculo Integral
= Elementos Mecanicos
= Electronica Digital
= electronica Analdgica y de Potencia
=  Proyecto Integrador |

e Segundo ciclo de formacion

o Cuarto cuatrimestre
* Inglés IV
= Etica Profesional
» Calculo de Varias Variables
» Estructuray Propiedades de los Materiales
» |ntroduccion a la Robdtica Industrial
» Fundamentos de Cinematica
» Seguridad en Celdas Robdticas

o Quinto cuatrimestre
» |nglésV
» Liderazgo de Equipos de Alto Desempeno



» Ecuaciones Diferenciales
* |ntroduccion a los Sistemas de Vision
» Fundamentos de Programacion de Robots
» Mantenimiento a Sistemas Roboticos
» Proyecto Integrador Il

o Sexto cuatrimestre
» Estadia: Técnico Superior Universitario en Mecatrdnica

Area Roboética
e Tercer ciclo de formacion

o Séptimo cuatrimestre
* |nglés VI
» Habilidades Gerenciales
» Modeladoy Simulacion de Sistemas
» Cinematicay Dinamica de Robots
= Analisis de Mecanismos
» |nstrumentacion virtual
»  Sistemas Embebidos

o Octavo cuatrimestre
= |nglés VII
= Diseno Asistido por Computadora
* |ngenieria de Control
» Programacion de Robots Industriales
= Diseno Mecanico
= Sistemas CAM CNC
» Diseno de Sistemas Mecatronicos

o Noveno cuatrimestre
= |nglés VIl
=  Sistemas Electronicos Industriales
= Control Avanzado
» Administracion de Mantenimiento
*» |ngenieria Asistida por Computadora
» Sistemas de Manufactura Flexible
» Proyecto Integrador llI

o Décimo cuatrimestre
» Estadia: Licenciatura en Ingenieria Mecatronica



