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UNIVERSIDAD POLITECNICA DE TULANCINGO
DOCTORADO EN OPTOMECATRONICA
MAPA CURRICULAR
Modalidad Escolarizada
Origntacion Investigacion
1. Sistemas de visidn por computadora y fibras épticas.
. 2. Inteligencia artificial.
N L‘:."a’_c," 3. Sistemas robéticos inteligentes.
Investigacionl, sistemas electromagnéticos.
5. Sistemas optico-biomédicos y su optimizacian.
PRIMER CICLO DE FORMACION SEGUNDO CICLO DE FORMACION TERCER CICLO DE FORMACION CUARTO CICLO DE FORMACION
Erimer cuatr iagundD cuam Temer Cuann cuatr Quinm Sexto cuntimeste psimn Octavo cuar I D Lingécimn Duodécimo
Tesis doctoral | Tesis doctoral Il Tesis doctoral lll Tesis doctoral IV Tesis doctoral Tesis doctoral VI Tesis doctoral VIl Tesis doctoral VIl Tesis doctoral IX Tesis doctoral X Tesis doctoral X1 Tesis doctoral X1l
TD1-ES 15-225-14 TD2-ES 15-225-14 TD3-ES 15-225-14 T S 15-225-14 TDS-ES | 15-225-14 TDE-ES | 1522514 TO7-ES | 21-315-20 TDEES | 21-31520 TDS-ES | 2131520 TDI0-ES | 2131520 TDI1-ES | 21-31520 TD12ES | 21-315-20
Optica Electronica Optativa Optativa Optativa Predoctoral
OPT-ES 6906 | ELE-ES | 60806 OP [ 6806 oP [ 6906 OF [ 6906 PRE-ES |  6-006
[Competencias: (Competencias: C cias: Competencias:

j+ Investigar diferentes configuraciones de sistemas dptico-digitales mediante la
disposicion de componentes dpticas de alta calidad para la generacion de

* Determinar sistemas computacionales intefigentes para interactuar y procesar la

digitales, prueba de sistemas épticos, procesado Gptico de informacion y metrologia
optica.

+ Diagnosticar el funcionamiento de sensores oplicos para su implementacion en las
trampas optotérmicas.

|» Demostrar la adecuada operacion del sistema mecatronico propuesto considerando
las especificaciones de disefio y los requerimientos de funcionamiento.

|* Asegurar el cumplimiento de las caracteristicas adecuadas de seguridad, eficiencia y
j[desemperio en el diseno del sistema mecatronico propuesto.

- Usar sensores para detectar variables fisicas aplicadas a sisternas mecatronicas.

+ D las mejores ias de disefia,
de vehiculos auténomos de forma individual o colectiva.

in y control para el uso

on adquirida en naturales como voz y texto.

= Estructurar &l uso de algoritmos de aprendizaje automatico en la solucion de
problemas que requieran Inteligencia Artificial.

= Investigar algoritmos de extraccion de caracteristicas para el desarrollo de modelos
de lenguaje natural y visidn por computadora.

+ Determinar el estado de funcionamiento y operacion de sistemas de generacion de
energia eléctrica.

= Utilizar los conceptos de electromagnetismo para la comunicacion inalambrica de
corto alcance aplicada a sistemas inteligentes de transporte.

= |dentificar las bases de la simulacion computacional de frontera para procesos
espectroscopicos y del procesamiento en tiempo casi-real de imagenes con fines

* Enunciar propuestas de proyectos de investigacion para crear y desarrollar técnicas
novedosas apli al & dep como el pie diabetico, lesiones de la
piel y deteccién de plagas, entre otras aplicaciones.

* Revisar el estado del arte de los algornitmos y técnicas opticas existentes para el

de las lesiones de interés.

* Implementar diferentes sistemas de vision por computadora para el reconocimiento
biométrico, seguimiento de objetos, monitoreo de recursos naturales y de apoyo al

* Establecer sistemas de vision por computadora para de clasificacion de objetos en

\es médicas y de manufactura.

* Disefiar un sistema de vision por computadora como herramienta de apoyo al

médico a través del analisis de imagenes infrarojas y térmicas.

* Aplicar métodos, algoritmos y procedimientos para establecer las bases que permitan
mejorar los procesos.

+ Evaluar resultados mediante procedimientos establecidos para la resolucion de
problemas de conocimientos basicos y aplicados

* Implementar algoritmos de optimizacion para la planeacion de procesos

+ Optimizar el disefio de métodos, algorimos y procedimientos para la mejora de
procesos productivos y de senvicios cumplienda las restricciones establecidas.

+ Emplear técnicas de control inteligente a sistemas mecatrénicos para mejorar su
desempeno.

+ Aplicar los fundamentos de la teoria de control clasica y modemo para el anlisis y
disefio de circuitos electronicos y electromecanicos.

Tercer Cuatrimestre

Optica geométrica OPG-OP 6906
Optica fisica OPF-OP 6906
Foténica FOT-0P 6906
Temas selectos de aprendizaje automatica TSA-OP 6906
Optimizacion lineal OPLOP 6906
Radiometria y fotometria ROF-OP 6906
Procesos estocisticos PRE-OP 6906
Robatica mavi RMO-OP 6906
Modelado de sistemas robéticos MSR-OP 6906
Disefio mecanico DSM-0P 6906
Temas selectos de electrinica TSE-OP 6906
Diseiio de controladores analdgicos DCA-OF 6906
Sistemas ineales S5L-0P 6906
Procesamiento digital de imagenes PDI-OP 6906
Vision por Computadora | Pil-OP 6906
Tépicos especiales de optomecatranica TEQ-OP 6906

‘Cuarto Cuatrimestre

Disefio aptico DSC-0P 6-60-6
Optica del gjo | 0oI-0P 6-90-6
Microscopia dptica MCO-OP 6906
Holografia dptica HLO-OP 6906
Metrologia dptica | MOI-0P 6906
Optica estadistica OPE-OP 6-90-6
Pruebas opticas | POLOP 6-90-6
Optica de Fourier | aFl-op 6-90-6
Guias de onda GDO-OP 6906
Gptica biomédica oPB-0P 6-90-6
Gptica na lineal ONL-OP 6-90-6
Procesamiento del lenguaje natural PLN-OP 6-90-6
Programacion multi-objetiva PMO-OP 6606
Optimizacion semi-infinita asl-op 6606
Espectrascopia ESP-OP 6-50-6
Simulacién SIM-0P 6-90-6
Control de sistemas multiagente sM-op 6-90-6
Localzacién de vehiculos auténomos LVA-OP 6606
Sensores y actuadores THA-OP 6606
Mecatronica MEC-OP 6906
Electronica de potencia ELP-OP 6-90-6
Maguinas eléctricas MQE-OP 6-90-6
Control digital CND-OP 6906
Procesamienta de imégenes en color PIC-OP 6506
Vision por Computadora Il DILOP 6806
Temas selectos de optomecatrénica TS0-0P 6-90-6

Quinta Cuatrimestre

Diseio dptica avanzado 6-90-6
Gptica del ojo Il 6-90-6
Tomografia de coherancia dptica 6906
Holografia avanzada 6906
Metrologia dptica Ii 6906
Pruebas Gpticas I 6-90-6
Optica de Fourier 1l 6-90-6
Laboratorio de optica 6-90-6
Temas selectos de tecnologias del lenguaje 6906
Algoritmos heuristicos 6-90-6
Optimizacién numérica 6-90-6
Espectroscopia infrarroja 6-90-6
Fiabilidad 6-90-6
Técnicas de control na convencionales 6906
Control no lineal 6-30-6
Control de sistemas en tizmpo real 6-90-6
Redes eléctricas 6-90-6
Colarimetria 6906
Marfologia matemtica 6906
Andlisis wavelet 6906
Optomecatrénica 6-90-6

Dra. Carina Toxqui Quitl

Y Meyré Y FIRMA
RECTOR

NOMBRE Y FIRMA
DIRECTOR DE CARRERA

SELLO DE RECTORIA




