EDUCACION

DOCTORADO EN OPTOMECATRONICA
EN COMPETENCIAS PROFESIONALES

ASIGNATURA DE CONTROL DE SISTEMAS EN TIEMPO REAL

PROPOSITO DE Describir metodologias de interfaz con dispositivos, presentar las técnicas de programacion para
APRENDIZAJE DE LA sistemas controlados por computadora en tiempo real y proveer de una base tedrico - préctica para el
ASIGNATURA analisis y seleccién de alternativas de implementacién y desarrollo de sistemas en tiempo real.
CUATRIMESTRE QUINTO
PRESENCIALES |NO PRESENCIALES PRESENCIALES NO PRESENCIALES
TOTAL DE HORAS OIS [FOIRS
SEMANA
75 15 5 1
HORAS DEL SABER
UNIDADES DE APRENDIZAJE OIS RIS SIS HACER el
P NP P NP P NP
. Introduccién. 10 0 15 5 25 5
Il. Maquinas de estado. 10 0 15 5 25 5
[ll. Entradas y salidas. 10 0 15 5 25 5
TOTALES 30 0 45 15 75 15
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COMPETENCIA A LA QUE CONTRIBUYE LA ASIGNATURA

De acuerdo con la metodologia de disefio curricular de la DGUTYP, las competencias se desagregan en dos niveles de desempefio: Unidades

de Competencias y Capacidades.

La presente asignatura contribuye al logro de la competencia y los niveles de desagregacién descritos a continuacioén:

COMPETENCIA: Disefiar y construir sistemas de instrumentacion virtual para la supervision y control de sistemas mecatrénicos.

UNIDADES DE COMPETENCIA

CAPACIDADES

CRITERIOS DE DESEMPENO

Desarrollar sistemas de
instrumentacion virtual en
LabVIEW para interactuar con

sistemas mecatrénicos a través de
sensores 'y actuadores para
implementar mecanismos  de
monitoreo y control

Desarrollar herramientas de
instrumentacion virtual en
LabVIEW

Construccion de maquinas de
estado en LabVIEW

Reporte de practicas de implementacion de diferentes estructuras de
datos dentro del ambiente de desarrollo de LabVIEW

Reporte de practicas de implementacion de sistemas de control mediante
magquinas de estado de distintos tipos.

Construir sistemas de adquisicion
de datos en LabVIEW
Implementar control de actuadores
en LabVIEW

Reporte de practicas de implementacién de sistemas de adquisicion de
datos para interaccion con sensores y actuadores y el procesamiento de
sus sefiales.
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UNIDADES DE APRENDIZAJE

ONBTAID) 03 . Introduccién
APRENDIZAJE ) )
PROPOSITO . . o ] . B
ESPERADO Entender los conceptos relacionados a la instrumentacién virtual, asi como el ambiente de programacion en LabVIEW.
P NP HORAS DEL P NP HORAS DEL P NP
HORAS TOTALES 25 5 SABER 10 0 SABER HACER 15 5
SER
SABER SABER HACER .
TEMAS . < DIMENSION
DIMENSION CONCEPTUAL DIMENSION ACTUACIONAL SOCIOAFECTIVA
Introduccion a Requisitos de programacion Identificar los tipos de instrumentacion virtual, | Analitico
instrumentacion Instrumentacion virtual convencional sus ventajas y desventajas. Proactivo
virtual Instrumentacion virtual distribuida Auténomo
Instrumentacién virtual vs tradicional Responsable
Ordenado
Observador
Disciplinado
Técnicas y Entorno de LabVIEW Creacion de instrumentacién virtual usando Analitico
conceptos de Estructuras de control LabVIEW Proactivo
programacion de | Adquisicion de datos Programacion de flujo de datos Autbnomo
VI Programacion G Responsable
Ordenado
Observador
Disciplinado
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PROCESO DE EVALUACION

EVIDENCIA DE DESEMPENO

INSTRUMENTO
EVALUACION

ESPACIO DE

TECNICAS FORMACION
SUGERIDAS DE MATERIALES Y
ENSENANZA Y AU | TAL | OT EQUIPOS
APRENDIZAJE LA |LER | RO

Para acreditar la asignatura debera tener una calificacion
minima de 8. Se realizar4 una evaluacion integral basada en

Reportes de
practicas de

Solucién de problemas | X X

Exposicion laboratorio.

los siguientes aspectos. Dominio del contenido del curso. | laboratorio. Tareas de investigacion Pizarron. Plumon.
Participacion en las sesiones tedricas y practicas. Puesta en | Ejercicios Practicas de laboratorio Material impreso.
marcha de experimentos de laboratorio. Capacidad para la | practicos. Software
solucibn de problemas incluyendo programas por | Proyecto. especializado.
computadora. Computadora.
Internet.
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UNIDAD DE

APRENDIZAJE Il. Maquinas de estado.

PROPOSITO ESPERADO | Comprender el concepto de maquinas de estado y su implementacién dentro de LabVIEW.

P NP HORAS DEL P NP HORAS DEL P NP
HORAS TOTALES 25 |5 SABER 10 0 SABER HACER 15 5
SER
SABER SABER HACER <
TEMAS - p DIMENSION
DIMENSION CONCEPTUAL DIMENSION ACTUACIONAL SOCIOAFECTIVA
Introduccion a las Tipos numerados y definiciones tipo Magquina de estado estilo secuencia Analitico
magquinas de estado | Prueba de maquina de estado estilo ejecutivo | Maquina de estado estilo clasico Proactivo
Desventajas de utilizar maquinas de estado | Maquina de estado estilo en cola Auténomo
Responsable
Ordenado
Observador
Disciplinado
Estructura de Planeacion y objetivo de estructura Modelos de software Analitico
aplicacion Documentacion Administracién de proyectos Proactivo
Estructura de tres niveles Auténomo
Recomendaciones de estilo Responsable
Ordenado
Observador
Disciplinado
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PROCESO DE EVALUACION ) Eggﬁ&ggﬁ
TECNICAS
SUGERIDAS DE MATERIALES Y
N INSTRUMENTO ENSENANZA Y AU | TAL | OT EQUIPOS
EVIDENCIA DE DESEMPENG EVALUACION APRENDIZAJE | LA |LER| RO
Para acreditar la asignatura debera tener una calificacion | Reportes de Solucién de problemas | X X Material y equipo de
minima de 8. Se realizar4 una evaluacion integral basada en | practicas de Exposicion laboratorio.
los siguientes aspectos. Dominio del contenido del curso. | laboratorio. Tareas de investigacion Pizarron. Plumon.
Participacion en las sesiones tedricas y practicas. Puesta en | Ejercicios Practicas de laboratorio Material impreso.
marcha de experimentos de laboratorio. Capacidad para la | practicos. Software
solucibn de problemas incluyendo programas por | Proyecto. especializado.
computadora. Computadora.
Internet.
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UNIDAD DE
APRENDIZAJE

lll. Entradas y salidas.

PROPOSITO ESPERADO

Aprender las técnicas de acondicionamiento de sefiales dentro del sistema LabVIEW.

P NP HORAS DEL P NP HORAS DEL P NP
OIS TS 25 5 SABER 10 0 SABER HACER 15 5
SER
SABER SABER HACER -
TEMAS < - DIMENSION
DIMENSION CONCEPTUAL DIMENSION ACTUACIONAL SOCIOAFECTIVA

Componentes de Senfales Acondicionamiento de sefales Analitico

sistemas de Transductores Control A/D y D/A Proactivo

medicién Sensores Autébnomo
Responsable
Ordenado
Observador
Disciplinado
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PROCESO DE EVALUACION ) Eggﬁ&ggﬁ
TECNICAS
SUGERIDAS DE MATERIALES Y
N INSTRUMENTO ENSENANZA Y AU | TAL | OT EQUIPOS
EVIDENCIA DE DESEMPENG EVALUACION APRENDIZAJE | LA |LER| RO
Para acreditar la asignatura debera tener una calificacion | Reportes de Solucién de problemas | X X Material y equipo de
minima de 8. Se realizar4 una evaluacion integral basada en | practicas de Exposicion laboratorio.
los siguientes aspectos. Dominio del contenido del curso. | laboratorio. Tareas de investigacion Pizarron. Plumon.
Participacion en las sesiones tedricas y practicas. Puesta en | Ejercicios Practicas de laboratorio Material impreso.
marcha de experimentos de laboratorio. Capacidad para la | practicos. Software
solucibn de problemas incluyendo programas por | Proyecto. especializado.
computadora. Computadora.
Internet.
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