PRIMER CICLO DE FORMACION

Primer Cuatrimestre Segundo Cuatrimestre Tercer Cuatrimestre
INGLES | INGLES I INGLES Il
INLLN [ 5906 IN-LN | 5-90-6 INLN__ | 5-90-6
DESARROLLO HUMANO Y INTELIGENCIA EMOCIONALY HABILIDADES COGNITIVAS Y
VALORES MANEJO DE CONFLICTOS CREATIVIDAD
DHV-DH 3453 IEM-DH 3453 HCC-DH 3453
ALGEBRA LINEAL
ALL-FC 7-120-8 CAD-FC 4-60-4 CAI-FC 5755
PROBABILIDAD Y
ESTADISTICA
QuI-FC 5906 FIS-FC 6906 PRE-FC 5755
ELECTRICIDAD Y
MAGNETISMO
FUM-F 5906 ELM-FC 5755 MCR-FT 6-120-8
MANTENIMIENTO Y ADMINISTRACION DE
METROLOGIA SEGURIDAD INDUSTRIAL MANTENIMIENTO
MET-FT__| 5906 MSI-FT 6120-8 ADM-FT_| 5755
CIRCUITOS ELECTRICOS Y
EXPRESION ORAL Y ESCRITA DIBUJO PARA INGENIERIA
SioNo s uo . ELECTRONICOS
EOLLN | 5755 DPI-FT 6120-8 CEEFT_ | 61208
525 HRS 525 HRS 525 HRS

NOMBRE Y FIRMA
RECTOR

INGENIERIA ROBOTICA

MAPA CURRICULAR DEL PROGRAMA EDUCATIVO EN COMPETENCIAS PROFESIONALES DE

Séptimo Cuatrimestre Octavo Cuatrimestre Noveno Cuatrimestre
INGLES VII INGLES VIII INGLES IX
INT-LN_ | 5906 INs-LN__ | 5906 INo-LN__ [ 5906

PROGRAMACION DE
SISTEMAS EMBEBIDOS
PSE-FT | 5906 DSM-FT 6-120-8 ISM-FT 5-90-6

MSS-FT

INC-FT 5-75-5

COA-FT 7-120-8

shoems Universidades
Politécnicas

Décimo Cuatrimestre

Cuarto Cuatrimestre Quinto Cuatrimestre Sexto Cuatrimestre
INGLES IV INGLESV INGLES VI
NN [ 5906 INs-LN_ | 5906 IN6G-LN__ | 5906

LIDERAZGO DE EQUIPOS DE
ETICA PROFESIONAL HABILIDADES GERENCIALES NOELEETE
ETP-DH | 3-453 HAGDH |  3-45-3 LEADH | 3453
MATEMATICAS PARA MATEMATICAS PARA
INGENIERIA| INGENIERIA I
EPM-FC 3-453 MILFC | 4604 M2FC_ | 5755
PROGRAMACION DE
e e FISICA PARA INGENIERIA
PRP-FT__ | 7-105-7 FPIFC_ | 4604 REM-FT 6906
SISTEMAS ELECTRONICOS DE PROCESOS DE CINEMATICA DE
INTERFAZ MANUFACTURA MECANISMOS
SELFT | 7-1057 PRM-FT 5-90-6 CIM-FT 6-105-7
SISTEMAS DIGITALES
CLP-FT 6-90-6 SID-FT 6-105-7 AUL-FT 6-120-6
CONTROL DE MOTORES
ELECTRICOS
ESLFT 0-120-8 SNH-FT 8-150-10 CMEFT_| 4755
525 HRS 525 HRS 525 HRS

NOMBRE Y FIRMA
DIRECTOR DE CARRERA

DISERO Y SELECCION DE INGENIERIA ASISTIDA POR SISTEMAS AVANZADOS DE
ELEMENTOS MECANICOS COMPUTADORA MANUFACTURA
DSEFT__ | 6906 IAC-FT 5906 SAM-FT 61208
CIR-FT 5755 DIR-FT 5755 COR-FT 4604
PROGRAMACIGN DE ROBOTS SISTEMAS DE VISION .
INDUSTRIALES ARTIFICIAL TERMODINAMICA
PRLFT | 4604 SVAFT | 4755 TERCV | 3453
ADQUISICION Y
PROCESAMIENTO DIGITAL DE EXPRESION O:TALV ESCRITA
SENALES
ES2-FT 01208 APD-FT | 5755 EO2LN | 5755 0-600-40
525 HRS 525 HRS 525 HRS 600 HRS
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CERTIFICACION EN MANTENIMIENTO

DE COMPETENCIA DEL PRIMER Cl E FORMACION

1 Gestlonar el mantenimiento a sistemas mecatrénicos y robéticos mediante herramientas
i ivas, técnicas de diagnéstico y prediccién de fallas, asi como procedimientos de

especializado para reduclrel tiempo paro, incrementar la disponibilidad del equipo y
irala ilidad de la

1.1 Mantener equipos mecatronicos y roboticos con base en un plan de mantenimiento y mediante

técnicas y pra i de bajo el marco ivo y de seguridad
para disminuir el tiempo de paro del equipo e incrementar su vida dtil.

1.2 Formular

de i6n de fallas en ay equipos mecatrénicos y robéticos
técnicas de andlisis de causay efecto de falla, monitoreo de parametros de
jiento para proponer correcciones e incrementar la disponi

NOMBRE Y FIRMA
RECTOR

INGENIERIA ROBOTICA

i6n de procesos productivos y servicios
lai i6n sinérgica de 4nicos, eléctricos,

electrénicos, control y sistemas robéticos para mejorar la productividad y calidad del

proceso y producto.

2.1 Planear automatizacién de procesos mediante el diagnéstico de las necesidades
de automatizacion para estructurar la propuesta de ejecucién del proyecto.

2.2 Automatizar procesos de produccién o servicios con base en un proyecto de
6n mediante la ei de

sistemas mecatronicos, roboticos y elementos de automatizacién e interfaces para
su optimizacién y contribuir a la seguridad, calidad y productividad de la
organizacién.

NOMBRE Y FIRMA
DIRECTOR DE CARRERA

MAPA CURRICULAR DEL PROGRAMA EDUCATIVO EN COMPETENCIAS PROFESIONALES DE

3. Disefiar sistemas mecatrénicos y robéticos con base en los requerimientos del
proceso y la deteccién de areas de oportunidad mediante metodologias,
herramlentas de disefio, simulacién y manufactura para brindar soluciones

las necesidades de los procesos ivos y servicios.

3.1 Formular disefios de sistemas mecatrénicos y robéticos con base en los

del proceso, i de disefio y si i6n para atender una

oéread idad de procesos i jales y servicios.

32 Evaluarfactlbllldad técnica de disefios de sistemas mecatrénicos y robéticos

pruebas consi la

aplicable para su
aprobacién y desarrollo.
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